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1. Wstep

1.1.Przedmiot STWiOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem instalacji teletechnicznych na potrzeby przebudowy i modernizacji budynku
0s Szkolne 26 tzw. Nowe Skrzydto dla Centrum Artystyczno-Edukacyjnego Dom Utopii.

1.2.Zakres stosowania STWiOR

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt 1.1.

1.3.Zakres robét objetych STWiOR

CPV - 45312000-7 INSTALOWANIE SYSTEMOW ALARMOWYCH | ANTEN

CPV - 45314000-1 INSTALOWANIE URZADZEN TELEKOMUNIKACYJNYCH
CPV-  45314300-4 INSTALACJA OKABLOWANIA STRUKTURALNEGO i CCTV IP
CPV-  45312100-8 INSTALACJA SYGNALIZACJI ALARMU POZARU (SAP)

CPV- 45312200-9 INSTALACJA SYSTEMU ALARMOWEGO | KD (SSWIN [ KD)

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie instalacji i sieci teletechnicznych w zakresie:
- systemu wideodomofonowego;
— instalacji RTV;
- systemu przyzywowego;
— systemu CCTV;
— instalacji okablowania strukturalnego;
- systemu sygnalizacji wilamania i napadu SSWiN;
— systemu kontroli dostepu SKD;
- systemu BMS;
— instalacji oddymiania;
— systemu sygnalizacji pozaru SSP.

1.4. Okreslenia podstawowe

Linia telekomunikacyjna - linia do przesytania sygnatow telekomunikacyjnych.

Tasma ostrzegawczo - lokalizacyjna - tasma, zazwyczaj polietylenowa, w kolorze pomaranczowym
zawierajgca czynnik lokalizacyjny, np.: taSme stalowa z napisem ,UWAGA! KABEL TELEKOMUNIKACYJNY”,
uktadana nad rurociggiem kablowym lub kablami telekomunikacyjnymi.

Rozdzielnica — zespot urzadzen elektrycznych ztozony z: aparatury rozdzielczej, zabezpieczeniowej,
sterowniczej i sygnalizacyjnej, szyn zbiorczych, odpowiednich potaczen elektrycznych, elementéw izolacyjnych,
konstrukcji mechanicznej i oston. Musi ona spetniaé wymagania nastepujacych norm: PN-IEC 439:199%4;
PN-IEC 664:1998; PN-E-05163:2002; PN-EN-60947-1:2002; PN-EN-60947-7-1:2001; PN-EN- 60947-7-2:2002;
PN-88/E-08501; PN-93/E-06150.30.

Wyréb budowlany - wyréb (rzecz ruchoma bez wzgledu na stopien jej przetworzenia przeznaczona
do wprowadzenia do obrotu), wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania
w sposob trwaly w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrob pojedynczy lub jako zestaw



wyrobdéw do stosowania we wzajemnym potaczeniu stanowigcym integralng cato$¢ uzytkowa. art. 3, pkt 18
Prawa Budowlanego (Dz.U.2000.106.1126).

IP - kod oznaczajacy stopier ochrony obudowy zgodnie z normg PN-92/E-08106.

Budowa - wykonanie obiektu budowlanego w okre$lonym miejscu, a takze odbudowa, rozbudowa,
nadbudowa obiektu budowlanego,

Budowla - kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem lub obiektem matej architektury, jak: drogi,
sieci techniczne, konstrukcje oporowe, nadziemne i podziemne przejécia dla pieszych, sieci uzbrojenia terenu
oraz fundamenty, jako odrebne pod wzgledem technicznym cze$ci przedmiotéw sktadajacych sie na cato$¢
uzytkowa.

Data Rozpoczecia — oznacza date rozpoczecia Robét i date przekazania Wykonawcy placu budowy.

Dokumentacja projektowa — oznacza dokumentacje, zawierajacg roéwniez Rysunki, stanowigcg
zatacznik do Specyfikacji.

Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajgacego,
wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami stanowigcy urzedowy dokument przebiegu Robét budowlanych,
stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania
dokonywanych odbioréw Robot, przekazywania polecen i innej korespondencii technicznej pomiedzy Inzynierem,
Wykonawcg i Projektantem..

Inspektor nadzoru — oznacza osobe posiadajacq uprawnienia do petnienia samodzielnych funkcii
technicznych w budownictwie wedtug prawa kraju, wyznaczong przez Inzyniera do dziatania jako inspektor
nadzoru i wymieniong w Akcie Umowy.

Inzynier - osoba prawna lub fizyczna, w tym réwniez pracownik Zamawiajacego (wyznaczona przez
Zamawiajacego, 0  ktorej  wyznaczeniu  jest  poinformowany  Wykonawca),  odpowiedzialna
za sprawowanie kontroli zgodnosci realizowanych rob6t budowlanych z Dokumentacjg Projektowa, STWIOR,
przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami Warunkédw Kontraktowych (Umowy).

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Ksiazka Obmiarow / Rejestr Obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi
stronami stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robé6t w formie wyliczen, szkicow
i ew. dodatkowych zatacznikéw. Wpisy w Ksigzce Obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera.

Materiaty — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Rob6t, zgodne z Dokumentacjg Projektowg
i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Obiekt budowlany - sg to state i tymczasowe budynki lub budowle stanowigce baze techniczno-
uzytkowg wyposazong w instalacje i urzadzenia niezbedne do spetnienia przeznaczonych funkcii

Oferta - oznacza dokument zatytutowany oferta, ktéry zostat wypemiony przez Wykonawce
i zawiera podpisang oferte na Roboty, skierowang do Zamawiajgcego.

Plac budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim Robét oraz inne
miejsca wymienione w Kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

Podwykonawca - oznacza kazdg osobe wymieniong w Umowie jako podwykonawca,
lub jakakolwiek osobe wyznaczong jako podwykonawca, dla czesci Robot; oraz prawnych nastepcéw kazdej
z tych osob.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

Protokét odbioru ostatecznego — oznacza Swiadectwo Wykonania Robét po ich catkowitym
zakonczeniu.

Przedmiar Robdt — oznacza dokumenty o takiej nazwie (jesli sg) objete Wykazami wigczone
do Dokumentacji projektowej, stanowigcy zatgcznik do Specyfikacii istotnych Warunkéw Zaméwienia.

Przedstawiciel Wykonawcy - oznacza osobe, wymieniong przez Wykonawce w Umowie
lub wyznaczong w razie potrzeby przez Wykonawce, ktdra dziata w imieniu Wykonawcy.

Roboty - oznaczajg Roboty State i Roboty Tymczasowe lub jedne z nich, zaleznie co jest odpowiednie.
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Roboty State — oznaczajq roboty state, ktére mogq by¢ zrealizowane przez Wykonawce wedtug
Umowy.

Roboty Tymczasowe — oznaczajq wszystkie tymczasowe roboty wszelkiego rodzaju (inne niz Sprzet
Wykonawcy) potrzebne na Placu Budowy do realizacji i ukoriczenia Robot Statych oraz usuniecia wszelkich wad.

Rysunki - cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktdra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary
obiektu bedacego przedmiotem robét.

Specyfikacja — oznacza dokument zatytutowany Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zaméwienia
w postepowaniu przetargowym, w ramach ktérego zawarta zostata Umowa pomiedzy Wykonawcy
a Zamawiajacym.

STWIOR (Specyfikacja techniczna, ST, OST, SST) - oznacza dokument zatytutowany Specyfikacja
techniczna wykonania i odbioru robot.

Sprzet Wykonawcy — oznacza wszystkie aparaty, maszyny, pojazdy i inne rzeczy, potrzebne
do realizacji i ukoriczenia Rob6t oraz usuniecia wszelkich wad. Jednakze Sprzet Wykonawcy nie obejmuje Robot
Tymczasowych, Sprzetu Zamawiajgcego (jezeli wystepuje), Urzadzen, Materiatdw, lub innych rzeczy, majacych
stanowi¢ lub stanowigcych cze$¢ Robét Statych.

Sprzet Zamawiajacego - oznacza aparaty, maszyny, pojazdy (jesli sq) udostepnione przez
Zamawiajacego do uzytku Wykonawcy przy realizacji Robdt jak podano w Specyfikacji; ale nie obejmuje
Urzadzen, jeszcze nie przyjetych przez Zamawiajacego.

Strona - oznacza Zamawiajacego lub Wykonawce, w zaleznosci jak tego wymaga kontekst.

Umowa - oznacza Akt Umowny, Warunki Szczegdlne Umowy, Warunki Ogdlne Umowy, Oferte
Wykonawcy wraz z zatgcznikami, specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét, dokumentacje projektowa,
Rysunki, Wykazy, i inne dokumenty (je$li sq) wskazane w Akcie Umowy.

Urzadzenia — oznaczajg aparaty, maszyny i pojazdy majgce stanowi¢ lub stanowigce cze$¢ Robot
Statych.

Wykazy - oznaczajg dokumenty tak zatytutowane, wypetnione przez Wykonawce i dostarczone wraz
z Oferta i wiaczone do Umowy. Dokumenty te mogq zawiera¢ Przedmiar Robét, dane, spisy oraz wykazy stawek
i/lub cen.

Wykonawca — oznacza osobg(y) wymieniong(e) jako wykonawca w Akcie Umowy oraz prawnych
nastepcdw tej osoby(db).

Zamawiajacy - oznacza osobe, wymieniong jako Zamawiajacy w Akcie Umowy oraz prawnych
nastepcdw tej osoby.

Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi przepisami i odpowiednimi polskimi
normami.

1.5. 0gdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$C ich wykonania oraz ich zgodnosé
z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng (STWIOR) oraz przepisami prawa budowlanego
i sztukq budowlana.

Zakres robét

Wykonawca powinien zapewni¢ cato$¢ robocizny, materiatow, sprzetu, narzedzi, transportu
i dostaw, niezbednych do wykonania robé6t objetych umowa, zgodnie z jej warunkami, dokumentacjg projektowa,
STWIOR i ewentualnymi wskazéwkami inspektora nadzoru inwestorskiego. Przed ostatecznym odbiorem robot
Wykonawca uporzadkuje plac budowy i przylegty teren, dokona rozliczenia wykonanych rob6t, dostaw
inwestorskich, materiatow z demontazu i przygotuje obiekt do przekazania. Wykonawca wykona do dnia odbioru
i przedstawi inwestorowi komplet dokumentéw budowy, wymagany przepisami prawa budowlanego. Dokona
rozliczenia z inwestorem za zuzyte media i wynajmowane pomieszczenia.

Ochrona i utrzymanie robét




Podczas realizacji rob6t (od przyjecia do przekazania placu budowy) Wykonawca jest odpowiedzialny
za ochrong rob6t oraz mienia inwestora przekazanego razem z placem budowy.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby obiekt lub jego elementy byly w zadowalajgcym stanie, przez caly czas,
do momentu odbioru koricowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie inspektora nadzoru
inwestorskiego powinien rozpoczag takie roboty, jednak nie pozniej niz w 24 godziny od wezwania, pod rygorem
wstrzymania robét z winy Wykonawcy.

Zgodnos¢ robét z PB, PW i STWIOR

Projekt budowlany (PB), projekt wykonawczy (PW) i Specyfikacie Techniczne (STWIOR) oraz inne
dodatkowe dokumenty przekazane przez inspektora nadzoru inwestorskiego (np. protokoly koniecznosci
na roboty dodatkowe, zamienne i zaniechania) stanowig o zaméwionym zakresie i sg integralng czescig umowy,
a wymagania w nich zawarte sg obowigzujace dla Wykonawcy.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw w dokumentaciji lub ich pomija¢. O ich wykryciu powinien
natychmiast powiadomic¢ Inspektora Nadzoru, ktéry w porozumieniu z projektantem dokona odpowiednich zmian
lub poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty winny by¢ zgodne z PB, PW i STWIOR.

Dane okreslone w PB, PW i w STWIOR uwazane sg za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne
sq odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancii.

Cechy materiatow muszg byC jednorodne i wykazywa¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymogami,
a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy roboty lub
materiaty nie bedg w petni zgodne z PB, PW lub STWIOR i wptynie to na zmiang parametréw wykonanych
elementéw budowli, to takie materiaty winny by¢ niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty wykonane od nowa
na koszt Wykonawcy.

Teren budowy. Przekazanie terenu budowy

Wykonawca dostarczy Inwestorowi, w ciggu 14 dni, przed ustalonym w umowie terminem przekazania
terenu budowy nastepujgce dokumenty:

— os$wiadczenia 0s6b funkcyjnych o przyjeciu obowigzkéw na budowie (kierownicy robot),

Inwestor przekaze teren budowy wykonawcy w terminie ustalonym umowa.

W dniu przekazania placu budowy Inwestor przekaze wykonawcy dzienniki budowy wraz ze wszystkimi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi. Wskaze punkt poboru wody i energii elekirycznej, punkty osnowy
geodezyjnej. Wykonawca wykona z materiatéw wtasnych i usunie nieodptatnie opomiarowanie punktéw poboru
mediéw w sposéb uzgodniony z dostawcg (uzytkownikiem obiektu).

Powiazania prawne i odpowiedzialno$¢ prawna. Stosowanie sie do ustalen prawa i innych
przepis6w

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ i stosowaC wszystkie przepisy powszechnie obowigzujgace oraz
przepisy (wydane przez odpowiednie wiadze miejscowe), ktdre sq w jakichkolwiek sposéb zwigzane z robotami
oraz musi by¢ w petni odpowiedzialny za ich przestrzeganie podczas prowadzenia budowy.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych lub innych praw wiasnosci i bedzie w petni
odpowiedzialny za wypetnienie wszystkich wymagan prawnych dotyczacych: wykorzystania opatentowanych
rozwigzan projektowych, urzadzen, materiatéw lub metod. W sposob ciggty powinien informowaé inspektora
0 swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odpowiednie dokumenty.

Jesli niedotrzymanie w/w wymagan spowoduje nastepstwa finansowe lub prawne to w catosci obcigzg
one Wykonawce.

Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci publicznej
lub prywatnej. Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem robét lub brakiem koniecznych
dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wiasnosci prywatnej lub publicznej
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to Wykonawca, na swoj koszt, naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasno$¢. Stan uszkodzonej, a naprawionej
witasno$ci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne oraz musi
uzyskac¢ od odpowiednich wtadz, bedacych witascicielami tych urzadzen, potwierdzenie informacii o ich lokalizacii
(dostarczone przez Inwestora).

Wykonawca zapewni w czasie trwania rob6t wilasciwe oznakowanie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen.

Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robé6t

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac, w czasie prowadzenia robét, wszelkie przepisy ochrony
$rodowiska naturalnego.

W okresie trwania robét Wykonawca bedzie:

— podejmowaé wszystkie uzasadnione kroki zmierzajgce do stosowania przepiséw i norm dotyczacych
ochrony  $rodowiska na terenie budowy  oraz  bedzie unikat uszkodzen
lub ucigzliwosci dla osob lub wiasno$ci prywatnej i spotecznej, a wynikajacych ze skazenia $rodowiska,
hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania;

— miat szczegoiny wzglad na prace sprzetu budowlanego uzywanego na budowie. Stosowany sprzet nie
moze powodowaé zniszczen w $rodowisku naturalnym. Optaty i kary za przekroczenia norm,
okreslonych w odpowiednich przepisach dotyczacych srodowiska, obcigzajg Wykonawce;

— wszystkie skutki ujawnione po okresie realizacji robét, a wynikajace z zaniedban w czasie realizacji
robét, obciazaja Wykonawce.

Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone
do uzycia. Nie wolno stosowa¢ materiatbw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o natezeniu wiekszym
od dopuszczalnego. Wszystkie materiaty uzyte do robot musza mie¢ $wiadectwa dopuszczenia do stosowania,
wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
na Srodowisko.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia za zgodg Inwestora, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie dla $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Inwestor. Utylizacja
materiatow szkodliwych pochodzacych z demontazu nalezy do Wykonawcy i nie podlega dodatkowej optacie.

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, Wykonawca rozmiesci
na terenie budowy, w pomieszczeniach biurowych i magazynowych oraz przy maszynach i w pojazdach
mechanicznych. Materiaty fatwopalne bedg sktadane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Prace pozarowo niebezpieczne wykonywane bedq na zasadach uzgodnionych z przedstawicielami
uzytkownika nieruchomosci.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie straty powodowane pozarem wywotanym jego
dziatalno$cig przy realizacji robét przez personel Wykonawcy.

Wykonawca odpowiada¢ bedzie za straty spowodowane przez pozar wywotany przez osoby trzecie
powstaty w wyniku zaniedbarn w zabezpieczeniu budowy i materiatdw niebezpiecznych.

Bezpieczenstwo i higiena pracy (BHP)

Podczas realizacji robét Wykonawca przestrzegaé bedzie przepisdbw dotyczacych  bhp.
W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony Zzycia i zdrowie o0s6b zatrudnionych na budowie oraz




dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszystkie koszty zwigzane z wypetieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sq uwzglednione w cenie kosztorysowe.

Ograniczenie obciazen osi pojazdéw

Wykonawca stosowaC sie bedzie do ustawowych ograniczer obcigzenia na oS przy transporcie
materiatow i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz,
co do przewozu, nietypowych wagowo tadunkéw i w sposdb ciggly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamiat Inzyniera. Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne obcigZenie osiowe nie bedg dopuszczone na
$wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe
wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

2. Materiaty

2.1. Akceptowanie uzytych materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrédta
wytwarzania, zamawiania oraz odpowiednie $wiadectwa badania jako$ci w celu zatwierdzenia przez Inspektora
nadzoru inwestorskiego. Zatwierdzenie jednego materiatu z danego Zzrodta nie oznacza automatycznego
zatwierdzenia pozostatych materiatow z tego zrodia.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczalnego zrédta w spos6éb ciagly spetniajg wymagania STWIOR w czasie prowadzenia robét.

Jezeli materialy z akceptowanego zrodta sg niejednorodne lub niezadawalajgcej jakosci, Wykonawca
powinien zmieni¢ zrodio zaopatrywania w materiaty.

Materialy wykonczeniowe stosowane na ptaszczyznach widocznych z jednego miejsca powinny by¢ z tej
samej partii materiatu w celu zachowania tych samych wiasciwosci kolorystycznych w czasie catego procesu
eksploatacii.

2.2.Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub STWIOR przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze, co najmniej
3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych
przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

2.3. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materialy nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.
Wbudowanie materiatow bez akceptacji Inspektora nadzoru inwestorskiego Wykonawca wykonuje na witasne
ryzyko liczac sie z tym, ze roboty nie zostang przyjete i nie beda zaptacone.

2.4.Inspekcja wytworni materiatow i elementéw

Wytwérnie materiatow i elementdw, zardwno przed jak i po akceptacji Inspektora nadzoru
inwestorskiego, mogg by¢ kontrolowane w celu sprawdzenia zgodno$ci stosowanych metod produkcyjnych
z wymaganiami STWIOR.

W czasie przeprowadzania inspekcji nalezy zapewnic:

— wspotprace i pomoc Wykonawcy,
— wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych cze$ci wytworni, gdzie odbywa sie proces produkcii
materiatow przeznaczonych do wbudowania na terenie budowy.



2.5.Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, (do czasu, gdy bedq one potrzebne
do wbudowania) byly zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaly swojg jakosS¢ i wkasciwosci oraz byty
dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Przechowywanie materiatow musi sie odbywac
na zasadach i w warunkach odpowiednich dla danego materiatu oraz w sposéb skutecznie zabezpieczajacy
przed dostepem o0s6b trzecich. Wszystkie miejsca czasowego skfadowania materiatbw powinny byé
po zakoriczeniu robét, doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu.

2.6.Rodzaje materiatow

System wideodomofony

Panel wideodomofonowy zewnetrzny (np. ACO Inspiro 4+ lub réwnowazny)

Parametry Dane

Wykonanie Ptaski panel przedni oraz pod$wietlanie przyciski ze stali nierdzewnej
szczotkowanej
Kamera - podgrzewana, kolorowa o wysokiej rozdzielczosci (min.600 linii)

Moduly z szerokokatnym obiektywem 2,8mm. Regulowana pozycja kierunku obserwacii
kamery wraz z pod$wietleniem LED w podczerwieni: +/- 20° w poziomie.
Zamek szyfrowy - indywidualny czterocyfrowy kod otwarcia dla kazdego lokalu

Wyswietlacz LCD (podgrzewany)

Spos6b montazu Podtynkowy

Napiecie zasilania 15V DC

Wyijscia

Do podtaczenia:
- elektrozaczepu tradycyjnego (max. 1A)
- elektrozaczepu rewersyjnego (max.0,5A)

Udogodnienia dla
niepetnosprawnych

- podswietlane przyciski klawiatury zgodne z jezykiem Braille'a
- akustyczna i optyczna sygnalizacja funkciji panelu

Dodatkowe cechy

- odporno$¢ na warunki atmosferyczne i akty wandalizmu

Wideodomofon wewnetrzny stuchawkowy (np. ACO INS-MPR 3,5” lub réwnowazny)

Parametry Dane
Wykonanie Obudowa z tworzywa ABS
Odktadanie Magnetyczne
stuchawki
Wyswietlacz LCD 3,5" kolorowy, rozdzielczos¢ 320x240
Sposéb montazu Natynkowy
Typ instalacii Cyfrowa: skretka kat. 5e lub 6
Napiecie zasilania 15V DC
- 1x gniazdo RJ45

Wejscia

- ztacze Srubowe ARK

Dodatkowe cechy

- magnetyczny mechanizm odktadania stuchawki

- 3 przyciski: otwieranie, funkcyjny do sterowania urzadzeniami zewnetrznymi, niezalezny
podglad wideo

- regulacja nasycenia kolorow oraz jasnosci i kontrastu obrazu

- indywidualna regulacja gto$no$ci rozmowy

- 3-stopniowa regulacja glosno$ci dzwonienia

- podglad obrazu bez aktywnego potgczenia

Wideodomofon wewnetrzny gtoSnomdwiacy (np. INS-MP7 lub réwnowazny)

Parametry Dane

Wykonanie frontu | Szkto




Wyséwietlacz LCD 7" kolorowy, rozdzielczo$¢ 800x480
Sposob montazu | Natynkowy
Typ instalacii Cyfrowa: skretka kat. 5e lub 6
Napiecie zasilania | 15V DC
Wejécia - 1x gnia;do RJ45
- ztacze Srubowe ARK
- pod$wietlane ikony dotykowe
- gtoSnomdwiacy

Dodatkowe cechy

- 7-stopniowa regulacja dzwiekdw
- podglad obrazu bez aktywnego potaczenia

System przyzywowy

Przycisk przywotawczy pociggany (np. Kaler GEN-CT lub réwnowazny)

Parametry

Dane

Zasilanie

Bateryjne 12V DC

Czestotliwo$¢ transmisji | 433MHz + 75kHz

Dodatkowe cechy

- antena wewnetrzna
- wbudowana dioda

- zasieg do 300m na otwartym obszarze

Przycisk anulowania przywotania (np. Kaler GEN-CC lub réwnowazny)

Parametry

Dane

Zasilanie

Bateryjne 12V DC

Czestotliwo$¢ transm

isji | 433MHz + 75kHz

Dodatkowe cechy

- antena wewnetrzna
- wbudowana dioda

- hermetyczna i wodoodporna obudowa

Centrala bezprzewodowa (np. Kaler GEN-910 lub réwnowazna)

Parametry Dane

Zasilanie Bateryjne 12V DC
Czesto_thyvosc 433MHz
transmisji

Czutosé¢ 116dB

Dodatkowe cechy

informacjami)

- regulacja gtosnosci

- 12 rodzajéw dzwieku przypomnienia

- 2 linie wy$wietlania komunikatu (cyfrowego i liczbowego)
- mozliwo$¢ podtaczenia do komputera (umozliwia zarzagdzanie wszystkimi

System CCTV
Kamera zewnetrzna (np. BOSCH NBE-5503-AL lub réwnowazna)

Parametry Dane

Budowa Kamera statopozycyjna typu bullet z pod$wietlaczem IR

Rozdzielczos¢ 3072x1728 pikseli (5MPix)

Poklatkowo$¢ 30 ki/s

Przetwornik CMOS 1/2,9"

Obiektyw Zintegrowany 2,7 - 12 mm ze zdalng regulacjq zoom i autofocusem

Crulose Nie gorsza niz 0,4 lux w trybie dziennym dla obrazu 30IRE, reflektanciji sceny 89%, F1.3.

W trybie nocnym automatyczna praca ze zintegrowanym podswietlaczem IR
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Kompresja

H.265, H.264, M-JPEG

Obstugiwane protokoty

RTP, UDP, TCP, IP, HTTP, HTTPS, FTP, DHCP, IGMP V2/V3, ICMP, ARP, SMTP,
SNTP, SNMP, RTSP, 802.1x, iSCSI, DDNS, UPnP

Bezpieczenstwo danych

Wsparcie uwierzytelnienia poprzez protokot EAP-TLS 1.0 takze z mozliwoscig wgrania
certyfikatu w zakresie infrastruktury klucza publicznego do szyfrowania cyfrowego
dostarczonego przez producenta kamery, tworzonego przez uzytkownika oraz
certyfikowane rozwigzania firm 3-ch

Wsparcie szyfrowania na poziomie sprzetowym tj fabrycznie zabudowany modut TPM
(Trusted Platform Module), ktéry wykorzystuje klucz kryptograficzny do ochrony
wszystkich zarejestrowanych danych

Autentykacja wideo

Znak wodny, SHA-1, SHA-256

Lacze sieciowe

RJ-45 100 Base-TX Ethernet

Strumienie wideo

Mozliwos¢ generowania co najmniej 2 strumieni wideo

Migawka

Tryby migawki: automatyczna, wybierana recznie.

Zakres dynamiki

120 dB

Inteligentna analiza
obrazu

Wbudowana w kamere

Analizowane algorytmy:
wykrycie obiektu
przekroczenie linii
kierunkowos¢ ruchu
porzucenie obiektu
usuniecie obiektu
sabotaz kamery

Zapis lokalny Wbudowany slot karty SD/microSD
e G

Zgodno$¢ ONVIF (Open Network Video Interface Forum)
Wejscie alarmowe 1

Wyjscie przekaznikowe |1

Wejscie/wyjscie audio 1

Obudowa IP67, IK10

Temperatura pracy -40-+60st. C

Zasilanie Sieciowe lub PoE

Gwarancja 3lata

Kamera wewnetrzna (np. BOSCH NDI-4502-AL lub réwnowazna)

Parametry Dane

Budowa Kamera koputkowa z pod$wietlaczem IR

Rozdzielczos¢ 1920 x 1080 pikseli

Poklatkowo$¢ 30 ki/s

Przetwornik CMOS 1/2,9"

Obiektyw Zintegrowany 3 - 10 mm ze zdalng regulacjq zoom i autofocusem
Nie gorsza niz 0,12 lux w trybie dziennym dla obrazu 30IRE, reflektancji sceny

Czuto$¢ 89%, F1.3. W trybie nocnym automatyczna praca ze zintegrowanym
podswietlaczem IR
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Kompresja H.265, H.264, M-JPEG
IPv4, IPv6, UDP, TCP, HTTP, HTTPS, RTP/
RTCP, IGMP V2/V3, ICMP, ICMPv6, RTSP,
. FTP, ARP, DHCP, APIPA, NTP (SNTP), SNMP (V1, V3, MIB-Il), 802.1x, DNS,
Obstugiwane protokoty

DNSv6, DDNS, SMTP, iSCSI,
UPnP (SSDP), DiffServ (QoS), LLDP, SOAP,
Dropbox™, CHAP, digest authentication

Bezpieczenstwo danych

Wsparcie uwierzytelnienia poprzez protokot EAP-TLS 1.0/1.2 takze z mozliwo$cig
wgrania certyfikatu w zakresie infrastruktury klucza publicznego do szyfrowania
cyfrowego dostarczonego przez producenta kamery, tworzonego przez
uzytkownika oraz certyfikowane rozwigzania firm 3-ch

Wsparcie szyfrowania na poziomie sprzetowym {j fabrycznie zabudowany modut
TPM (Trusted Platform Module), ktory wykorzystuje klucz kryptograficzny do
ochrony wszystkich zarejestrowanych danych

Autentykacja wideo

Znak wodny, SHA-1, SHA-256

Lacze sieciowe

RJ-45 100 Base-TX Ethernet

Strumienie wideo

Mozliwos¢ generowania co najmniej 2 strumieni wideo

Migawka

Tryby migawki: automatyczna, wybierana recznie.

Zakres dynamiki

85dB

Inteligentna analiza
obrazu

Wbudowana w kamere

Analizowane algorytmy:
wykrycie obiektu
przekroczenie linii
kierunkowos¢ ruchu
porzucenie obiektu
usuniecie obiektu
sabotaz kamery

Zapis lokalny

Whbudowany slot karty SD/microSD

Zasieg wbudowanego
oswietlacza IR

30m

Zgodnos¢

ONVIF (Open Network Video Interface Forum)

Wejscie alarmowe

1

Wyjscie przekaznikowe

1

Wejscie/wyjscie audio

1

Temperatura pracy -20-+50st. C
Zasilanie Sieciowe lub PoE
Gwarancja 3 lata

Komputer stacji operatorskiej

Parametry Dane

Procesor gnt'\jlzIBCore i7-6700 o czestotliwosci co najmniej 3,4 GHz, pamie¢ podreczna
Pamie¢ RAM 8 GB DDR4-2133

Karta graficzna NVIDIA Quadro P600 2GB

Dysk twardy 250 GB

Naped DVD RW +- z aplikacjg do nagrywania ptyt CD i DVD
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Karta dzwiekowa

Zintegrowana

Komunikacja

Zintegrowana karta LAN 10/100/1000

Porty 2 Display Port, 4 USB 2.0, 1 wej$cie mikrofon, 1 wyj$cie stuchawkowe,
Inne Klawiatura, mysz optyczna

Zasilacz 240W

Obudowa SFF

System operacyjny Microsoft Windows 10 Professional 64-bit

Gwarancja 3 lata

Monitor do pracy ciggtej (np. BOSCH 32" UML-324-90)

Parametry Dane

Wielko$¢ matrycy 31,5"

Panel LCD LED

Rozdzielczos¢ 1920 x 1080 pikseli

Format obrazu 16:9

Czas reakcji matrycy 8 ms

Jasnos¢ 500 cd/m?

Kontrast 3000:1

Kat widzenia poziomy 178°

Kat widzenia pionowy 178°

Sterowanie Menu Ekranowe

Zlacza 1 xDVI, 1 x HDMI, 1 x VGA, 1 x USB
Temperatura pracy od 0°C do 500C

Gwarancja 3 lata
Rejestrator sieciowy (np. BOSCH DIP-3042-4HD lub réwnowazny)
Parametry Dane

Funkei Rejestrator sieciowy z oprogramowaniem zarzadzajacym w

unkcja : .
architekturze klient - serwer

Procesor Intel i3-2120

Pamie¢ RAM 4 GB DDR-3 (1333 MHz),

Dysk twardy 4x2TB

Interfejs 1 x Gigabit Ethernet

Zasilacz 220W

System operacyjny Microsoft Windows Server 2008 R2 64Bit,
Gwarancja 3lata

Komponent oprogramowania zarzadzajacego rejestratora IP

Parametry

Dane

+ Obstuga urzadzen sieciowych proponowanych w ofercie. Obstuga do 32 kanatow
i 5 stacji operatorskich

Podstawowe funkcje

* Praca w architekturze klient - serwer

* Mozliwo$¢ integraciji z innymi systemami monitoringu w architekturze satelitarnej

+ Automatyczne wykrywanie urzadzen IP,

+ Automatyczne przydzielanie adresow |P urzadzeniom,

Konfiguracja

* Funkcja wsadowej aktualizacji oprogramowania uktadowego urzadzen IP,

+ Drzewo logiczne z mozliwoscig konfigurowania,
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* Programowalne przyciski zdarzen definiowanych przez uzytkownika.

Interfejs uzytkownika

* Mapy lokalizacji z obstuga funkcji zoom, potaczeniami, urzadzeniami, sekwencjami
i skryptami polecen,

* Obstuga do 4 monitoréw za pomocq jedne;j stacji roboczej,

* Obstuga klawiatury CCTV, podtaczonej do stacji roboczej

* Kazde z okien obrazu mozna przetaczy¢ na wy$wietlanie obrazu odtwarzanego,

* Mozliwos¢ podgladu obrazu odtwarzanego réwnoczesnie w wielu oknach,

+ Okna obrazu umozliwiajg wyswietlanie obrazu biezacego, obrazu odtwarzanego,
dokumentdw tekstowych, map lub stron sieciowych,

« Stany urzadzenia prezentowane przy pomocy ikon, facznie z zanikiem potaczenia
sieciowego czy zanikiem sygnatu wizyjnego,

+ Petna obstuga stacji roboczych wyposazonych w monitory wielkoformatowe

* Mozliwo$¢ petnej obstugi staciji roboczych z komponentem monitor Wall z poziomu
stacji klienckiej

+ Synchroniczne odtwarzanie obrazu z wielu kamer

* Funkcja zaawansowanej osi czasu umozliwia fatwe wyszukiwanie zapisanych
nagran z prezentacja graficzng,

* Mozliwo$¢ fatwego wyboru odtwarzanego fragmentu technikg przeciggania
znacznikow (linii) na osi czasu,

* Mozliwos¢ eksportu wybranych fragmentéw nagran na ptyte DVD, dyski sieciowe
lub do zewnetrznej pamieci USB,

* Funkcja wyszukiwania ruchu po zapisaniu obrazu umozliwiajaca fatwe znalezienie
zmian w wybranych fragmentach obrazu,

Funkcje harmonogramu

* Mozliwo$¢ zdefiniowania 10 harmonogramoéw zapisu z uwzglednieniem dni wolnych
i wytaczonych z harmonogramu,

* Nieograniczona ilo¢ harmonograméw zadan z uwzglednieniem dni wolnych,
dni wytgczonych i powtérzen harmonogramu,

* Minimalny i maksymalny czas zapisu definiowany oddzielnie dla kazdej z kamer,

*+ Mozliwo$¢ ustawienia czestotliwo$ci odSwiezania i jakosci obrazu osobno dla kazdej
kamery i nagrania przy podgladzie obrazu biezgcego, normalnym zapisie, zapisie
po wyKryciu ruchu i zapisie alarmowym.

Obstuga alarméw

+ MoZliwo$¢ uruchomienia zapisu obrazu z dowolnej kamery przy wystapieniu alarmu,

+ 10 priorytetow alarmu,

* MozZliwo$¢ wysSwietlania automatycznego ,wyskakujacego okienka” przy wystapieniu
alarmu,

+ Wyswietlanie alarméw w osobnym oknie,

* Mozliwo$¢ wyswietlenia wielu okien z obrazem biezacym lub odtwarzanym, mapami
lokalizacji, dokumentami lub stronami WWW w okre$lonej kolejnosci, poczawszy
od alarméw o najwyzszym priorytecie,

* Mozliwos¢ odtwarzania pliku dzwiekowego dla kazdego z alarmow,

* Praca z instrukcjami dla uzytkownikdw i komentarzami,

* Funkcja powiadamiania o alarmie pocztg elektroniczng lub za pomocg wiadomosci
SMS,

+ Wyswietlanie alarmu na $cianach monitorow

* Opcje automatycznego resetowania alarmu w zaleznosci od czasu lub statusu.

+ Wspotpraca z mechanizmem inteligentnej analizy obrazu w kamerach.

+ Oddzielna kontrola dostepu do zasobéw dla kazdej z grup uzytkownikéw,

* Mozliwo$¢ dostosowania drzewa logicznego dla kazdej z grup uzytkownikdw —
dla uzytkownikdw widoczne sg jedynie te urzadzenia, do ktorych posiadajg dostep,

* Mozliwos¢ definiowania uprawnien uzytkownikow dotyczacych zabezpieczania,
usuwania, eksportowania i wydruku obrazu,
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* Mozliwos¢ definiowania uprawnien uzytkownikow do pliku rejestru,

* Mozliwos¢ przydzielania poszczegoinym grupom uzytkownikow uprawnien

do obstugi poszczegoinych kamer w zakresie dostepu do obrazu biezacego,
odtwarzania obrazu lub dzwieku, wySwietlania metadanych lub sterowania kamerg
PTZ,

* Logowanie z podwdjng autoryzacja — przyznawanie specjalnych przywilejow
i priorytetow przy logowaniu do systemu przez dwoch uzytkownikéw jednoczesnie.

Monitorowanie stanu
systemu

* Funkcje monitorowania stanu catego systemu obejmujace kamery, komputery,
oprogramowanie i urzadzenia sieciowe,

* Mozliwos¢ monitorowania stanu urzadzen sieciowych i urzagdzen innych
producentéw z wykorzystaniem protokotéw SNMP,

Funkcje dostosowania
systemu i interfejsow

+ Mozliwo$¢ sterowania cato$cig funkciji systemu za pomoca niestandardowych
skryptow polecen (Custom Command Scripts),

« Wewnetrzny edytor skryptow polecen z obstugg jezykdw C# oraz Visual Basic Net,

* Mozliwos¢ wyzwalania zdarzen i przesytania metadanych przez zewnetrzne
oprogramowanie za pomocg funkciji "Wirtualnych Wejs¢"

* Funkcja wej$¢ wirtualnych moze wykorzystywaé dowolny jezyk programowania
platformy .NET (C#, JScript, itp.) lub jezyki programowania typu COM (C++, Visual
Basic, itd.),

+ Mozliwo$¢ sterowania wirtualng krosownicg przez inne systemy poprzez polecenia
ktére moga by¢ przesytane faczem RS-232

« Kompatybilno$¢ z cyfrowymi modutami we / wy

Instalacja okablowania strukturalnego LAN

Okablowanie poziome miedziane

Opis konstrukgj:
Opis:
Zgodno$¢ z normami:

Srednica przewodnika:
Minimalny promien giecia
Podczas instalacji

Po instalacii

Ostona zewnetrzna:

Kabel U/FTP (PiMF) 600 MHz
EN 50173 (2. edycja),

EN 50288

EN 50575/EN 50399

ISO/IEC 11801:2002 wyd.Il,
|EC 60332-3-24

IEC 60754 - 1/2

I[EC 61034 - 1/2

IEC 61156

I[EEE 802.3 an zgodny z 10 GbE
drut 23/1 AWG

8 x Srednica zewnetrzna kabla
4 x $rednica zewnetrzna kabla
Bezhalogenowa LSOH-3, z pokryciem trudnopalnym kolor zétty

Klasa odporno$ci na dziatanie ognia Dcas2 d2 a1

(Euroklasa):
Ekranowanie par:
Ogolny ekran:

poliestrowa tasma pokryta aluminium
oplot z miedzianej cynowane;j siatki drucianej, 50%
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Konfiguracja punktéw logicznych PEL
Na zltaczu kablowym 2GHz do kabli o $rednicy zyty AWG22-24 nalezy umie$ci¢ wymienne gniazda
modutowe ekranowane kategorii 6A typu RJ45.
Mozliwe konfiguracje:
— 1 x adapter Mosaic wyposazony w dwa moduty RJ45 kat. 6A,
— 1 x adapter Mosaic wyposazony w jeden modut RJ45 kat. 6A,
Charakterystyka wymiennego gniazda modutowego RJ45 kat. 6A

Normy

Ztacze |EC 60603-7-51

PoE+ |IEEE802.3at

Wiasciwosci mechaniczne

Wymiar montazowy 17 mm x 15 mm (wysoko$¢ x szeroko$¢)

Sita docisku <30N

Wytrzymato$¢ (gniazdo RJ45) = 750 cykli

Wytrzymatos¢ (ztacze) =100 cykli

Materiat obudowy odlew cynku

Materiat stykow FR4

Charakterystyka sSrodowiskowa

Stopien ochrony IP20

Zakres temperaturowy -40°C do +70°C

Wiasciwosci elektryczne

Rezystancja styku: <20mQ

Rezystancja izolacji miedzy stykami =500 mQ

Dopuszczalne napiecie (styk — styk) 21000 V DC/AC szczytowe

Dopuszczalne napiecie (styk — ekran) 21500 V DC/AC szczytowe

Max. Warto$¢ pradu (50°C) 1,25A

Wiasciwosci transmisyjne:

Klasa EA zgodnie z ISO/IEC 11801 AMD 1/2, (dtugo$¢ > 10m)

Kategoria 6A zgodnie z ISO/IEC 11801 AMD 1/2, 10 GbE
Szafa GPD

—  Wysoko$¢ robocza 42U, szeroko$¢ 800 mm, gtebokosé 800 mm;

— Wykonana ze stali walcowanej na zimno, malowana proszkowo na kolor czary, zabezpieczona przed
korozja, utlenianiem, zarysowaniami;

—  Drzwi przednie perforowane;

—  Drzwi tylne petne stalowe;

—  Drzwi boczne montowane na zatrzaskach z mozliwoscig montazu zamka;

- Szyna rackowa z oznaczeniem ilosci jednostek U;
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Regulowane nozki i kotka transportowe o duzej no$nosci;
Przepusty kablowe: sufitowy i podtogowy;
Szkielet 0 nosnosci 1000 kg.

Kontroler sieci WiFi

Mozliwos¢ centralnego zarzadzania co najmniej 12 punktami dostepowymi.

Mozliwos¢ rozszerzenia pojemnosci kontrolera do, co najmniej, 60 punktéw dostepowych poprzez
wykupienie dodatkowej licenci.

Mozliwo$¢ uruchomienia funkcjonalno$ci Router (Route Failover, RIPv2), Firewall (NAT/PAT, filtrowanie
ruchu) oraz VPN (IPSec, SSL) po wykupieniu dodatkowej licencii.

Mozliwos¢ taczenia kontrolera w klastry do, co najmniej 4, kontroleréw. Potaczenie w klaster powinno
umozliwia¢ wymiane informacji o skonfigurowanych profilach bezprzewodowych i przytaczonych
klientach.

Wspdtpraca z punktami dostepowymi pracujacymi w standardach: 802.11a, 802.11b, 802.11g, 802.11n.
Funkcjonalno$¢ Fast Roaming umozliwiajaca przemieszczanie sie uzytkownika pomiedzy punktami
dostepowymi bez przerywania potaczenia bezprzewodowego i koniecznoSci  ponownego
uwierzytelniania. Funkcjonalno$¢ powinna umozliwia¢é roaming pomiedzy punktami dostepowymi
Zlokalizowanymi zaréwno w tej samej podsieci IP, jak i pomiedzy podsieciami IP.

Obstuga Fast Roaming pomiedzy réznymi kontrolerami w klastrze.

Mozliwo$¢ konfiguracji do 64 SSID i przechowywania ich w pamigci kontrolera.

Automatyczne dostosowanie mocy nadajnikow zarzadzanych punktéw dostepowych wymuszane
recznie badz automatycznie co okreslony czas.

Automatyczne dostosowanie kanatéw pracy zarzadzanych punktéw dostepowych wymuszane recznie
badz automatycznie co okre$lony czas.

Automatyczne podnoszenie mocy sasiednich punktow dostepowych po wykryciu awarii jednego z nich.
Automatyczne réwnowazenie obcigzenia punktéw dostepowych na podstawie liczby uzytkownikdw badz
obcigzenia sieci bezprzewodowe;.

Mozliwos¢ centralnego uaktualniania firmware na punktach dostepowych z poziomu kontrolera.
Automatyczne sprawdzanie dostepnosci nowych wers;ji firmware.

Automatyczne wykrywanie przytaczonych punktow dostepowych.

Wykrywanie wszystkich urzadzen bezprzewodowych w zasiegu zarzadzanej sieci bezprzewodowe;
(réwniez klientéw pracujacych w trybie Ad-Hoc).

Monitorowanie klientow przytaczonych do kazdego zarzadzanego punktu dostepowego.
Uwierzytelnianie punktow dostepowych lokalnie lub na serwerze RADIUS.

Centralne zarzadzanie profilami punktéw dostepowych.

Obstuga do 250 sieci VLAN w standardzie 802.1Q do ktorych moze by¢ mapowany ruch z réznych SSID
rozgtaszanych przez punkty dostepowe.

Obstuga Port-based VLAN oraz Subnet-based VLAN.

Mozliwo$¢ uwierzytelniania uzytkownikow bezprzewodowych w oparciu o interfejs Web w lokalnej bazie
danych badz na zewnetrznym serwerze RADIUS, LDAP lub Active Directory.

Mozliwo$¢ wigczenia wzajemnej izolacji przytaczonych uzytkownikow bezprzewodowych.

Punkty dostepowe muszg mie¢ mozliwo$¢ pracy w trybie zarzadzania przez kontroler oraz w trybie
autonomicznym w przypadku, gdy kontroler zarzadzajacy nie jest dostepny. Funkcjonalno$¢ ta musi byé
dostepna bez koniecznosci wymiany oprogramowania, za$ tryb pracy powinien by¢ przetaczany
automatycznie.

Funkcjonalno$¢ wykrywania wtaman (IDS) w sieci bezprzewodowej w tym co najmniej:
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- rozgtaszanie skonfigurowanego w sieci SSID z obcego AP

- rozgtaszanie skonfigurowanego w sieci SSID z obcego AP ze sfatszowanym adresem MAC

- rozgtaszanie ukrytego SSID skonfigurowanego w sieci z obcego AP

- rozgtaszanie AP ze sfatszowanym adresem MAC na innym kanale, niz rzeczywisty autoryzowany AP z
tym adresem MAC w sieci

- rozgtaszanie skonfigurowanego SSID w sieci z nieprawidtowym zestawem zabezpieczen

- rozgtaszanie nieprawidtowego SSID w sieci z autoryzowanego AP

- praca AP na kanale nie dozwolonym w danym kraju

- wykrywanie nieautoryzowanego urzadzenia w trybie WDS

- wykrywanie nieautoryzowanego AP w zasiegu sieci przewodowe;

Mozliwos¢ zarzadzania przez: WebUI, SSH, Telnet, SSL, SNMP v1/2¢/3, Konsola lokalna RS-232.
Zarzadzanie przez SSH, Telnet, konsole lokalng musi umozliwiat wprowadzanie polecen.
Niedopuszczalna jest konfiguracja oparta o wybdr z menu. Interfejs tekstowy musi zapewniaé
konfiguracje wszystkich funkcjonalno$ci urzadzenia.

Mozliwo$¢ uwierzytelniania dostepu administracyjnego na serwerze RADIUS.

Wbudowany serwer oraz klient DHCP/BOOTP.

Funkcja wspdtpracy z serwerem SYSLOG.

Gwarancja Limited Lifetime oraz dodatkowo przez 5 lat po zakoriczeniu produkcii.

Punkt dostepowy WiFi
Wymagania ogoélne:
o Obstuga standardéw: IEEE 802.11a, IEEE 802.11g, IEEE 802.11n, |IEEE 802.11ac, |EEE
802.3, IEEE 802.3ab, IEEE 802.3at, IEEE 802.3x, |[EEE 802.1Q, 802.11d, 802.11h, 802.1D.
o Zakres czestotliwosci pracy: 2.4GHz - 2.4835GHz, 5.18GHz - 5.32GHz, 5.745GHz - 5.825GHz.
o Interfejs radiowy o konfiguracji co najmniej 2x2:2 dla pasma 2.4 GHz oraz dwa interfejsy
radiowe o konfiguracji co najmiej 2x2:2 dla pasma 5 GHz (teoretyczna przepustowo$é
zagregowana do 2100 Mbps).

Rodzaj anten: anteny wewnetrzne o zysku co najmniej 3dBi.

2 porty typu Ethernet 1000Base-T z funkcjg Auto-Negotiation oraz Auto MDI/MDI-X

i mozliwo$cig ich agregaciji w celu zwiekszenia catkowitej przepustowosci.

Funkcja zasilania urzadzenia zgodnie ze standardem 802.3at.

Whbudowany, dostepny z zewnatrz port konsoli szeregowej w standardzie RS-232.

Funkcja skanowania kanatéw i automatycznego wyboru kanatu najmniej zaktéconego.

Dostepny z zewnatrz, sprzetowy przycisk Reset.

Dostepny z zewnatrz przycisk Power.

Mozliwo$¢ regulacji mocy nadajnika (co najmniej 10 pozioméw mocy).

Funkcja rozktadania klientdw na rézne punkty dostepowe w zaleznosci od zdefiniowanego

obcigzenia.

o Mozliwos¢ tworzenia co najmniej 15 wirtualnych punktdw dostepowych na pojedynczy interfejs
radiowy (rézne SSID oraz rodzaje zabezpieczen) i mapowania ich do sieci VLAN w standardzie
802.1Q.

o Funkcja przekierowania klienta na okreslong strong Web po przytaczeniu sie klienta do sieci.

o Mozliwos¢ przydzielania klientdw do réznych sieci VLAN w zaleznosci od informacii
otrzymanych z uwierzytelniajacego klientow serwera RADIUS.

o Mozliwos¢ pracy w trybie autonomicznym oraz w trybie zarzadzania przez zewnetrzny kontroler
sieci bezprzewodowej, bez koniecznosci wymiany oprogramowania.

o Mozliwo$¢ priorytetyzacji ruchu w oparciu o mechanizm WMM.

O O 0O O 0O O O
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o Mozliwos¢ pracy w trybie AP oraz WDS, obstuga protokotu 802.1D.
Zabezpieczenia:

o Obstuga standardow WPA/WPA2 EAP/PSK. Uwierzytelnianie na serwerze RADIUS przy
uzyciu: EAP-MD5, EAP-TLS, EAP-TTLS, EAP-PEAP.

o Mozliwo$¢ Filtrowania adreséw MAC.

o Obstuga uwierzytelniania 802.1X. Mozliwos¢ konfiguracji do 4 serweréw RADIUS w celu
zapewnienia wysokiej niezawodno$ci pracy.
Mozliwos¢ wytaczenia rozgtaszania SSID niezaleznie dla kazdego rozgtaszanego SSID.
Mozliwos¢ uruchomienia trybu separacji klientow bezprzewodowych, w ktérym Klienci
bezprzewodowi podtaczeni do tego samego SSID nie moga komunikowaé sie pomiedzy soba.

o Mozliwos¢ konfiguracji niezaleznego VLANu do zarzadzania urzadzeniem (z mozliwo$cig

wyboru tagowania 802.1Q lub bez).

Mozliwo$¢ uwierzytelniania punktu dostepowego za pomocg wbudowanego klienta 802.1X.
Mozliwos¢ wytgczania nadajnikéw radiowych w skonfigurowanych przedziatach czasowych.
Mozliwo$¢ ograniczenia zarzadzania urzadzeniem przez zdefiniowanie autoryzowanych,
zrodtowych adreséw IP.

Zarzadzanie:

@)

O O O O O 0O O O O O

Inne;

O O O O

O

Web Ul (http/https)

Telnet, SSH

SNMP v3

Obstuga IPv4 oraz IPv6.

zewnetrzny centralny kontroler sieci bezprzewodowe;.

Mozliwo$¢ zmiany portu zarzadzania dla HTTP.

Wbudowany klient SNTP.

Mozliwo$¢ wyswietlania statystyk: liczby wystanych/odebranych ramek, przytaczonych klientow.
Przechowywanie logow: lokalnie, zewnetrzny serwer Syslog.

Mozliwo$¢ upgrade firmware za pomoca interfejsu Web.

Mozliwos¢ wpisania informacji dodatkowych: nazwa systemu, pofozenie systemu, kontakt
administracyjny.

Mozliwos¢ taczenia punktéw dostepowych w klastry (co najmniej 7 urzadzen) - wszystkie punty
dostepowe powinny powiela¢ zmiany konfiguracyjne na jednym z nich.

Obudowa przeznaczona do montazu na suficie.

Certyfikat UL2043 oraz EN60601-1-2.

MTBF: > 700'000 godzin

Bezptatna aktualizacja oprogramowania.

Dozywotnia gwarancja + minimum 5 lat obstugi gwarancyjnej po zakoriczeniu produkcji.

Wymagania gwarancyjne

O

Cato$¢ rozwigzania ma by¢ objeta jednolita, spojng 25-letnia gwarancjq systemowg
producenta, obejmujacq catg cze$¢ transmisyjng ,miedziang” wraz z kablami krosowymi.
Gwarancja ma by¢ udzielona przez producenta bezposrednio klientowi koricowemu. Podstawg
gwarancji ma by¢ udzielone przez producenta okablowania zapewnienie wiasciwych
parametrow przez 25 nastepnych lat. Program gwarancyjny ma zapewni¢ spetnienie wymagan
parametrow elektrycznych i transmisyjnych, okreslonych w aktualnie obowiazujacych normach
ISO/IEC 11801 oraz EN 50173-1 dla catoSci zainstalowanego systemu niezaleznie
od obecnych i przysztych aplikacji. Gwarancja obejmuje swoim zakresem catos¢ systemu
okablowania od gtéwnego punktu dystrybucyjnego do gniazda uzytkownika, zawiera wiec
okablowanie szkieletowe i poziome.
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o Okres gwarancji ma by¢ standardowo udzielany przez producenta okablowania,
tzn. na warunkach oficjalnych, ogoinie znanych, dostepnych i opublikowanych. Tym samym
o$wiadczenia o specjalnie wydtuzonych okresach gwarancji wystawione przez producentéw,
dostawcdw, dystrybutoréw, posrednikéw, wykonawcow lub innych nie sg uznawane
za wiarygodne i réwnowazne wzgledem niniejszych wymagan. Okres gwarancji liczony jest
od dnia, w ktorym podpisano protokdt korcowego odbioru prac i producent okablowania
wystawit certyfikat gwarancii.

o Po wykonaniu instalacji firma wykonawcza powinna zgtosi¢ wniosek o certyfikacie systemu
okablowania do producenta. Przykladowy wniosek powinien zawieraC: liste zainstalowanych
elementéw systemu zakupionych w autoryzowanej sieci sprzedazy w Polsce, imienng liste
pracownikéw wykonujacych instalacje (ukoriczony kurs 1 i 2 stopnia), wyciag z dokumentacji
powykonawczej podpisanej przez pracownika petnigcego funkcje nadzorujaca (np. Kierownik
Projektu) z ukoficzonym kursem 3 stopnia oraz wyniki pomiaréw dynamicznych tacza/kanatu
transmisyjnego (Permanent Link/Channel) wszystkich toréw transmisyjnych wedtug norm
ISO/IEC 11801 Am. 1, 2 lub EN 50173.

o W celu zagwarantowania Uzytkownikowi najwyzszej jakosci parametrow technicznych
i uzytkowych, cata instalacja powinna by¢ nadzorowana w trakcie budowy przez inzynieréw
ze strony producenta oraz zweryfikowana niezaleznie przed odbiorem technicznym.

Odbiér i pomiary sieci LAN
Warunkiem koniecznym dla odbioru koncowego instalacji przez Inwestora jest uzyskanie gwarancii
systemowej producenta potwierdzajacej weryfikacje wszystkich zainstalowanych toréw na zgodno$¢ parametrow
z wymaganiami norm Klasy EA / Kategorii 6A wg obowigzujgcych norm.
W celu odbioru instalacji okablowania strukturalnego nalezy spetni¢ nastepujace warunki:
A. Wykona¢ komplet pomiaréw — opis pomiaréw cze$ci miedzianej
A.1. Pomiary nalezy wykonaé miernikiem dynamicznym (analizatorem), ktéry posiada oprogramowanie
umozliwiajace pomiar parametrow wedtug aktualnie obowigzujacych standardéw. Analizator pomiaréw musi
posiada¢ aktualny certyfikat potwierdzajacy doktadno$¢ jego wskazan.
A.2. Analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw sieci musi charakteryzowac si¢ minimum Ill poziomem
doktadnosci.
A.2.1. Pomiary nalezy wykona¢ w konfiguracji pomiarowej kanatu transmisyjnego ,Channel” lub w konfiguracii
tacza statego ,Permanent Link”
A.2.2. W celu weryfikacji zainstalowanego symetrycznego miedzianego okablowania strukturalnego na zgodnos¢
parametrow z normami nalezy przeprowadzi¢ pomiary odpowiednim miernikiem przeznaczonym do certyfikacii
sieci. Wszelkie limity mierzonych parametréw powinny by¢ zgodne z tymi, ktére sg zawarte w najnowszych
edycjach norm EN50173-1 lub ISO/IEC11801:2002 dla odpowiedniej klasy. Przed dokonaniem pomiaréw nalezy
wybra¢ typ nosnika, limit testu (klase) oraz wspotczynnik propagacji kabla. Powinny zosta¢ zmierzone
(lub wyznaczone) i przyrownane do limitu:
— RL (tlumienie sygnatu odbitego) — parametr mierzony z dwoch stron dla kazdej z par, nie jest
specyfikowane dla klas A i B,
— L (strata wtrgceniowa — ttumienie) — parametr mierzony dla kazdej z par, specyfikowane dla wszystkich
klas,
— NEXT (strata przestuchu zblizonego) — parametr mierzony z dwéch stron dla wszystkich kombinacji par,
dlaklas A, B, C, D, Eoraz F,
— PSNEXT (sumaryczna strata przestuchu zblizonego) — parametr mierzony z dwoch stron dla kazdej
z par, specyfikowane dla klas D, E oraz F,
— ACR-N (wspo6tczynnik straty do przestuchu na bliskim koricu) — parametr wyznaczany z dwoch stron,
specyfikowane dla klasy D i wyzej,
— PSACR-N - parametr wyznaczany z dwach stron, specyfikowane dla klasy D i wyzej,
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— ACR-F (wspotczynnik straty do przestuchu na dalekim kofcu) — parametr wyznaczany dla kazdej
z kombinacji par z obu stron, specyfikowane dla klasy D i wyzej,
— PSACR-F - parametr wyznaczany dla kazdej z kombinacji par z obu stron, specyfikowane dla klasy D
i wyzej,

— Rezystancja petli statopradowej, specyfikowana dla wszystkich klas,

— Opbznienie propagaciji, specyfikowane dla wszystkich klas,

— Roznica opdznien propagacii, specyfikowane dla klasy C i wyzej.

— Mapa potaczen — test przypisania zyt kabla do pinéw w gniazdach.
A.2.3. Pomiar kazdego toru transmisyjnego $wiattowodowego (warto$¢ tumienia) nalezy wykona¢
dwukierunkowo (A>B i B>A) dla dwoch okien transmisyjnych, tj. 850nm i 1300nm (MM). Powinien zawierac:

—  Specyfikacje (norme) wg ktdrej jest wykonywany pomiar

— Metode referencji

—  Ttumienie toru pomiarowego

— Podane warto$ci graniczne (limit)

— Podane zapasy (najgorszy przypadek)

— Informacje o koricowym rezultacie pomiaru
A.3 Na raportach pomiaréw powinna znalez¢ sie informacja opisujaca wysokos¢ marginesu pracy (inaczej
zapasu lub marginesu bezpieczenstwa, tj. rdéznicy pomiedzy wymaganiem normy a pomiarem, zazwyczaj
wyrazana w jednostkach odpowiednich dla kazdej wielkosci mierzonej) podanych przy najgorszych przypadkach.
Parametry transmisyjne muszg by¢ poddane analizie w catej wymaganej dziedzinie czestotliwo$ci/ttumienia.
Zapasy (margines bezpieczenstwa) musi by¢ podany na raporcie pomiarowym dla kazdego oddzielnego toru
transmisyjnego miedzianego oraz toru Swiattowodowego.
B. Zastosowac sie do procedur certyfikacji okablowania producenta.
Przyktadowa procedura certyfikacyjna wymaga spetnienia nastepujacych warunkow:
B.1. Dostawy rozwigzan i elementéw zatwierdzonych w projektach wykonawczych zgodnie z obowigzujacq
w Polsce oficjalng drogg dystrybucii
B.2. Przedstawienia producentowi faktury zakupu towaru (listy produktéw) nabytego u Autoryzowanego
Dystrybutora w Polsce.
B.3. Wykonania okablowania strukturalnego w catkowitej zgodno$ci z obowigzujacymi normami ISO/IEC 11801,
EN 50173-1, EN 50174-1, EN 50174-2 dotyczacymi parametrdw technicznych okablowania, jak rowniez procedur
instalacji i administracji.
B.4. Potwierdzenia parametrow transmisyjnych zbudowanego okablowania na zgodnos¢ z obowigzujacymi
normami przez przedstawienie certyfikatéw pomiarowych wszystkich toréw transmisyjnych miedzianych.
B.5. Wykonawca musi posiada¢ status Licencjonowanego Instalatora Projektowania i Instalacji, potwierdzony
umowg z producentem oferowanego systemu, regulujacq warunki udzielania w/w gwarancji przez tegoz
producenta.
B.6. W celu zagwarantowania Uzytkownikom koncowym najwyzszej jakosci parametréw technicznych
i uzytkowych, cata instalacja jest weryfikowana przez inzynieréw ze strony producenta.
C. Wykona¢ dokumentacje powykonawcza.
C.1. Dokumentacja powykonawcza ma zawiera¢
C.1. 1.Raporty z pomiaréw dynamicznych okablowania
C.1.2. Rzeczywiste trasy prowadzenia kabli transmisyjnych poziomych
C.1.3. Oznaczenia poszczegolnych szaf, gniazd, kabli i portow w panelach krosowych
C.1.4. Lokalizacje przebi¢ przez ciany i podtogi.
C.2. Raporty pomiarowe wszystkich toréw transmisyjnych nalezy zawrze¢ w dokumentacji powykonawczej
i przekaza¢ inwestorowi przy odbiorze inwestycji. Drugg kopie pomiaréw (dokumentacji powykonawczej) nalezy
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przekaza¢ producentowi okablowania w celu udzielenia inwestorowi (Uzytkownikowi koAcowemu) bezptatnej
gwarancii.

System sygnalizaciji wtamania i napadu SSWiN
Centrala (np. SATEL Integra 128 Plus lub réwnowazna)
— Komunikaty gtosowe: 32
— Obcigzalno$¢ wyjs¢ programowalnych niskopradowych: 50 mA
—  Obcigzalnos¢ wyjs¢ programowalnych wysokopradowych (£10%): 3000 mA
— Pamieé zdarzen: 22527
— Partycje: 8
- Strefy: 32
— Timery: 64
—  Zakres temperatur pracy: -10...+55 °C
— Napiecie zasilania (+15%): 20 V AC, 50-60 Hz
—  Uzytkownicy + Administratorzy: 240 + 8
—  Wydajno$¢ pradowa zasilacza (zasilanie urzadzen + tadowanie akumulatora): 2000 + 1500 mA
— Napiecie wyjsciowe zasilacza: 10,5...14 V DC
- Wejscia przewodowe programowalne: 16
— Maksymalna liczba wej$¢ programowalnych: 128
- Wyjscia przewodowe programowalne: 16
— Maksymalna liczba wyj$¢ programowalnych: 128
— Wyjscia zasilajace: 3
— Magistrale komunikacyjne: 1 + 2
— Manipulatory: do 8
— Ekspandery: do 64
—  Numery telefonéw do powiadamiania (glosowe/PAGER + SMS): 16 + 16
— Definiowane przez instalatora komunikaty tekstowe: 64
— Stopien zabezpieczenia wg EN 50131: Grade 3

Ekspander wej$¢ (np. SATEL INT-E lub réwnowazny)
— Napiecie zasilania (+15%): 12V DC
—  Zakres temperatur pracy: -10 °C...+55 °C
—  Pobor pradu w stanie gotowosci: 35 mA
—  Maksymalny pobér pradu: 80 mA
— Maksymalna wilgotno$¢: 93+3%
— Klasa $rodowiskowa wg EN50130-5: Il
— Obcigzalnos¢ wyjscia +12V: 2,5 A/ 12V DC
— Stopien zabezpieczenia wg EN 50131 (bez zasilacza): Grade 3
— Stopien zabezpieczenia wg EN 50131 (z zasilaczem APS-412): Grade 2

Manipulator (np. SATEL INT-KLFR-BSB lub réwnowazny)
— Napiecie zasilania (£15%): 12V DC
—  Zakres temperatur pracy: -10...+55 °C
— Klasa $rodowiskowa wg EN50130-5: |1
— Podswietlenie klawiatury i wyswietlacza
— Diody LED informujace o stanie systemu

22



Alarmy NAPAD, POZAR, POMOC wywotywane z klawiatury
Sygnalizacja dzwiekowa wybranych zdarzen w systemie

2 programowalne wejécia

tacze RS-232 do wspdipracy z programem GUARDX
Whbudowany czytnik kart zblizeniowych do obstugi systemu

Klawiatura strefowa (np. SATEL INT-SF-BSB lub réwnowazna)
Napiecie zasilania (£15%): 12V DC

Zakres temperatur pracy: -10 °C...+55 °C

Klasa srodowiskowa wg EN50130-5: I

Obcigzalno$¢ wyjscia przekaznikowego (obcigzenie rezystancyjne): 2 A/ 24 V DC

Podswietlenie klawiatury w kolorze biatym

Sterowanie jedng strefg w systemie

Alarmy NAPAD, POZAR, POMOC wywotywane z klawiatury
Diody LED pokazujace stan strefy

Sygnalizacja dzwiekowa wybranych zdarzen w systemie

Przekaznik do sterowania elektrozaczepem, ryglem lub blokadg elektromagnetyczng

Wejscie do kontroli stanu drzwi

System oddymiania
Centrala oddymiania (np. UCS-6000 lub rownowazna)

PARAMETRY WEJSCIOWE |

Napiecie zasilania podstawowe

230VAC+10%-15%

Obudowa do 16A
Obudowa od 16A do 32A
Obudowa od 32A do 64A

Czestotliwosé napiecia zasilania podstawowego 47 ...63 Hz
Maksymalny pobor pradu z sieci
Obudowa do 16A | <7 A
Obudowa od 16Ado32A | <14 A
Obudowa od 32Ado 64A | <28 A
Zrédto zasilania rezerwowego Max.

2x12V/7.2-9 Ah
4x12V/7.2-9Ah
8x12V/7.2-9Ah

Pobor pradu z akumulatoréw podczas dozorowania

<120 mA

Pobor pradu z adresowalnej linii dozorowej systemu POLON 4000/6000

<0,6 mA

Napiecie robocze centrali

24VDC+25%-25%

PARAMETRY WYJSCIOWE |

Prad ciggty dostepny z zasilacza sieciowego:
- zasilacz 150W
- zasilacz 240W
- zasilacz 500W

5A
10A
20A




Temperatura transportu =25 %€ .+ 55 °€C
Temperatura pracy -10°C... +55 °C
Dopuszczalna wilgotnosc wzgledna pracy 80 % przy + 55 °C

PARAMETRY KONSTRUKCYJNE

Szczelnosc obudowy IP 30

Przycisk oddymiania (np. PO-63 lub réwnowazny)

Typ przycisku B wg PN-EN 54-11:2004
Akceptowane srednice zyt przewodow 0,8mmil1,2 mm
Szczelnos¢ obudowy IP 30

Klasa klimatyczna: I

Temperatura pracy -25°Cdo +55°C
Dopuszczalna wilgotnosé wzgledna do 95 % przy 40 °C

Przycisk przewietrzajacy (np. PP-62 lub rGwnowazny)

Maksymalny przekroj przewodow 1mm?
Kolor obudowy biaty
Stopien ochrony obudowy (bryzgoszczelny) P44

Czujnik deszcz-wiatr (np. CDW-03 lub réwnowazny)
. napiecie zasilania: 24+30VDC/0,2A
. klasa szczelno$ci: IP 56

System sygnalizacji pozaru SSP
Centrala (np. Polon 6000 lub réwnowazna)

Napiecie zasilania podstawowe 230 VAC +10% -15%

Czestotliwosé napiecia zasilania podstawowego 47 ...63 Hz

<7Aprzy 115V AC

Maksymalny pobér pradu z sieci <3,5Aprzy 230 V AC

Temperatura pracy -5°C..+40°C
Zrédto zasilania rezerwowego 2x12V /17 -134 Ah
Napiecie robocze centrali 24V DC z tolerancja £ 25%

Moduty sterujgce i funkcjonalne

. - —
Maksymalna liczba wszystkich modutéw 1089
Maksymalna liczba modutéw danego typu? 99

Maksymalna liczba modutéw liniowych!?3 198
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Linie dozorowe / Elementy liniowe

Maksymalna liczba linii dozorowych adresowalnych w 396
systemie
Maksymalna liczba elementow liniowych w systemie* 99 000
Maksymalna liczba linii dozorowych 702
konwencjonalnych w systemie
Maksymalna liczba elementéw liniowych na linii 32
konwencjonalne;j
Wyjscia sterujgce
Maksymalna liczba wszystkich wyjs¢ sterujgcych
. . 64 000
obstugiwanych w systemie
Maksymalna liczba wyjs¢ sterujgcych
bezpotencjatowych (PK) na modutach funkcjonalnych?® 1000
Maksymalna liczba wyjs¢ sterujacych potencjatowych
. 15 600
na modutach funkcionalnych™
Wejscia kontrolne
Maksymalna liczba wszystkich wejs¢ kontrolnych
. . 64 000
obstugiwanych w systemie
Maksymalna liczba wej$¢ kontrolnych na modutach
. 1 1200
funkcjonalnych

Dwusensorowa czujka dymu i ptomienia (np. DPR-4046 lub réwnowazna)

Napiecie pracy

Maksymalny pobdr pradu

Kat widzenia sensora ptomienia
Temperatura pracy:

Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna
Wymiary (bez gniazda)

Masa (bez gniazda)

Kolor czujki standardowy

Sposodb kodowania adresu

Przydatnos¢ do wykrywania pozaréw testowych

Czujka dymu i ciepta (np. DOT-4046 lub rownowazna)

Napiecie pracy

Maksymalny pobdr pradu

Maksymalna wysokosc instalowania
Maksymalna powierzchnia dozorowania
Temperatura pracy:

- dla trybu 17, ,3"i ,6"1,8"

- dla trybu 27, 4", 77 i ,9"
Dopuszczalna wilgotnosc wzgledna
Wymiary (bez gniazda)
llos¢ podstawowych trybdw pracy
Sposoéb kodowania adresu
Przydatnosé do wykrywania pozardw testowych

16,5V +24,6V

<170 pA

120°

od -25°C do +50°C

do 95% przy 40°C

@ 115 mm x43 mm

0,15 kg

biaty

programowany z centrali
TF1, TF2, TF3, TF4, TF5, TF8

16,5V +24,6V
<150 pA
7,5m

40 m?

od-25°Cdo+50°C
od-25°Cdo+65°C

do 95 % przy 40 °C

@ 115 mm x 59,5 mm

4

programowany z centrali

TF1, TF2, TF3, TF4, TF5, TF6,TF7,
TF8,TF9
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Wskaznik zadziatania (np. WZ-31 lub réwnowazna)

Napiecie pracy
Dopuszczalny prad

Maksymalny przekroj przewodow

Temperatura pracy
Stopien ochrony

<4V

< 20 mA (wymaga zewnetrznego ograniczenia)
1,5 mm?

od-25do+55°C

IP 32

Reczny ostrzegacz pozarowy (np. ROP-4001M lub réwnowazny)

Typ ostrzegacza

Napiecie pracy (z petli dozorowej)
Maksymalny pobdér pradu w stanie dozorowania
Akceptowane srednice zyt przewodow

Zakres kodowania adresu
Szczelnosé obudowy

ROP-4001M

Temperatura pracy

Dopuszczalna wilgotnosc wzgledna

Wymiary

ROP-4001M

Kolor obudowy

System kontroli dostepu

B wg PN-EN 54-11:2004
165V..246V

<140 pA

(0,8+1,2) mm

1+127

IP 30

od-25°Cdo+55°C

do 95 % przy 40 °C
(102,5x 98 x 45,5) mm

czerwony

Kontroler standardowy (np. KDH-KS2024-IP lub réwnowazny)

Porty do czytnikow

Liczba drzwi dwustronnych

Liczba drzwi jednostronnych

Port czytnika

Porty komunikacyjne

Pamiec kart

Pamiec¢ zdarzen

Liczba linii dozorowych

Liczba wyjs¢ sterujgcych

Zasilanie kontrolera

Zasilanie z akumulatora

Wilgotnosé (bez kondensacii)

Typy czytnikdw

Whyjscia do czytnikdw

4

Wiegand

TCP

20 000

50 000

12VDC

12V/7Ah

10% - 90%

zblizeniowe, magnetyczne, biometryczne

12V /150 mA
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Typ przewodu/maksymalna diugos¢ do czujnika AWG #22 - 300 m

na koncu linii

Whyiscie zamka przekaznikowe

Monitorowane wyjscia do zamkow nie

Whyjscia sterujgce do sygnalizatorow w 4

czytnikach

Port rozszerzen 1 % port modutu 4 przekaznikow
Szybkos¢ komunikacji 115200 bps / 10/100 Mb/s
Dodatkowe wyjscie zasilajgce brak

Certyfikaty CE

Czytnik kart zblizeniowych (np. KDH-CK330U/H/M -BLACK lub réwnowazny)

rodzaj karty: UNIQUE, HID PROX, MIFARE;

klawiatura;

czestotliwos¢ pracy: 125 kHz i 13,56 MHz;

zasieg odczytu: do 10 cm;

porty do potaczenia z kontrolerem: interfejs Wieganda: 26 bit Unique; 26 lub 37 bit HID Prox; 34 bity
Mifare;

do instalacji wewnatrz i na zewnatrz pomieszczen

Czytnik kart zblizeniowych (np. KDH-C100M lub réwnowazny)
rodzaj karty: MIFARE;

czestotliwosé pracy: 13,56 MHz;

zasieg odczytu: do 5 cm;

porty do potaczenia z kontrolerem: interfejs Wieganda: 26 / 34 bit;
do instalacji wewnatrz i na zewnatrz pomieszczen

Czytnik administratora (np. KDH-CADM-M32 lub réwnowazny)
rodzaj karty: MIFARE;

format wyjsciowy: 32 bity;

czestotliwosé pracy: 13,56 MHz;

zasieg odczytu: do 5 cm;

tylko do zastosowania wewnetrznego

Karta zblizeniowa (np. KDA-M1002 lub réwnowazna)
karta zblizeniowa z pamiecig 1K;

format; Mifare;

czestotliwosé pracy: 13,56 MHz;

karta do nadruku
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System hotelowy

Sterownik pokoju
Parametry Dane

- otwieranie drzwi pokoju kartg

- wigczanie energii tylko karta ktéra otwiera drzwi (nie mozna uzy¢ innej
karty)

- otwieranie przej$¢ ogdlnie dostepnych i pomieszczen gospodarczych
Podstawowe funkcje | - wspdipraca z systemem p-poz, sterowanie z centrali pozarowej,
ewakuacja

- programowanie z recepciji przez sie¢ komputerowq

- mozna natychmiast zablokowa¢ zgubiong lub skradziona karte

- mozna odczytaé z pamieci zamkdw w ktorych pokojach nocowali go$cie
Unique 125 kHz

Karty Mifare 13,56 MHz - 4 UID ( Classic, Plus S )

Mifare 13,56 MHz - 7 UID ( Plus X, DesFire )

Sterownik do otwierania przej$¢

Parametry Dane
Unique 125 kHz
Karty Mifare, Mifare Plus (8 znakowy kod karty)

Mifare PlusX, Mifare DESfire (14 znakowy kod karty)
Zasieg odczytu karty | od 5 do 10 cm

Szybko$¢ rejestracji | < 1 sek.

Napiecie zasilania 12V DC +/- 20%

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ wykonywanych robét i bedzie gwarantowaC przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w PB, PW i STWIOR.

W przypadku braku ustalen w wymienionych dokumentach, zasady pracy sprzetu powinny byé
uzgodnione i zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Sprzet nalezacy do Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét musi byé utrzymany
w dobrym stanie technicznym i w gotowosci do pracy.

Wykonawca dostarczy, na Zzadanie, Inspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli
przewiduje sie mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inspektora nadzoru inwestorskiego o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje.

Wybrany sprzet po akceptacji, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inspektora.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkdw
technologicznych, nie zostang przez Inspektora nadzoru inwestorskiego dopuszczone do robot.

Wykonawca jest zobligowany do skalkulowania kosztéw jednorazowych sprzetu w cenie jednostkowej
robdt, do ktorych ten sprzet jest przeznaczony. Koszty transportu sprzetu nie podlegajg oddzielnej zaptacie.

Do wykonania instalaciji teletechnicznych przewiduje sie uzycie nastepujgacego sprzetu:

a) samochod dostawczy do 0,9t, do 10t,

b) spawarka transformatorowa do 500A

c) elektronarzedzia

d) przyrzady pomiarowe.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jako$¢ wykonywanych robot. Prace budowlane bedg wykonywane recznie, przy uzyciu drobnego sprzetu
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pomocniczego. Sprzet powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i powinien byC ustawiony zgodnie
z wymaganiami producenta oraz uzywany zgodnie z jego przeznaczeniem. Ewentualne rusztowania wézkowe
powinny mie¢ aktualne badania i dopuszczenia UDT.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i na wtasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonawca bedzie usuwat, na biezaco i na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych i na dojazdach na teren budowy.

5. Wymagania dotyczace wykonania roboét

5.1.0gdIne zasady wykonania robét

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robdt zgodne z umowg oraz za jakos¢ stosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z PB, PW, wymaganiami STWIOR, programem zapewnienia
jako$ci PZJ oraz poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementéw
konstrukcji zgodnie z wymiarami i rzednymi okreSlonymi w PB, PW lub przekazanymi przez Inspektora nadzoru
inwestorskiego.

Nastepstwa  jakiegokolwiek btedu  spowodowanego przez  Wykonawce w  wytyczeniu
i wyznaczaniu robot zostang, jesSli wymagaC tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce
na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokoSci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadno$¢.

5.2.Decyzje i polecenie Inspektora nadzoru inwestorskiego

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdéw roboét bedg oparte
na wymaganiach sformutowanych w umowie, PB, PW, STWIOR, PN, innych normach i instrukcjach.

Inspektor jest upowazniony do inspekcji wszystkich robot i kontroli wszystkich materiatéw dostarczonych
na budowe lub na niej produkowanych.

Polecenia Inspektora beda wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot.

Ewentualne skutki finansowe z tytutu niedotrzymania terminu poniesie Wykonawca.

W przypadku opdznien realizacyjnych budowy, stwarzajacych zagrozenie dla finalnego zakonczenia
robét, Inspektor ma prawo wprowadzi¢ podwykonawce na okre$lone roboty na koszt Wykonawcy.

5.3.Trasowanie

Trasa instalacji teletechnicznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami
i urzadzeniami — nalezy przeprowadzi¢ na budowie ostateczng miedzybranzowg koordynacie lokalizacji instalacii.

Trasy instalacji teletechnicznych powinny by¢ przejrzyste, proste i dostepne dla prawidtowej konserwacii.
Wskazane jest, aby przebiegaty w liniach poziomych i pionowych.
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5.4. Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytéw

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utoZenia na nich instalacji teletechnicznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podioza w sposob trwaty, uwzgledniajacy warunki
lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowaé, oraz sam rodzaj instalacii.

5.5.Przejscia przez Sciany i stropy

Przej$cia przez Sciany i stropy powinny spetiaé nastepujace wymagania:

a) wszystkie przejscia obwoddéw instalacji teletechnicznych przez $ciany, stropy itp. muszag byé
chronione przed uszkodzeniami, przejscia te nalezy wykonywa¢ w przepustach rurowych

b) przejscia pomigedzy pomieszczeniami o réznych strefach pozarowych powinny by¢ wykonywane
w sposdb ognioszczelny, zapewniajacy wytrzymato$é ogniowa zgodng z opisem branzy budowlang;.

c) obwody instalacji teletechnicznych przechodzace przez podtogi muszg by¢ chronione
do wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami, jako ostony przed uszkodzeniami
mechanicznymi nalezy stosowac rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych itp.

d) dla przejs¢ przez Sciany i stropu oddzielenia pozarowego nalezy zastosowac certyfikowane
uszczelnienia zapewniajgc uszczelnienie ogniowe o klasie odporno$ci ogniowej Sciany lub stropu.

5.6. Uktadanie przewodow

Instalacja bedzie wykonywana:

a) w przestrzeniach miedzy sufitowej (z sufitami podwieszanymi) w korytkach oraz na uchwytach,

b) w przestrzeniach bez sufitw podwieszanych oraz ponizej sufitbw podwieszanych rurkach pft,

UtoZenie przewodow i zainstalowanie osprzetu przed wykonaniem tynkowania.

Przed wykonaniem instalacji jako szczelnej nalezy przewody i kable uszczelniaé w osprzecie oraz
aparatach za pomoca dtawikow. Srednica otworu uszczelniajacego pierscienia powinna byé dostosowana
do $érednicy zewnetrznej przewodu lub kabla.

Wykonanie instalacji w korytkach prefabrykowanych wymaga¢ bedzie:

a) zamontowania konstrukcji wsporczych dla korytek do istniejacego podtoza za pomocyg kotew
rozporowych metalowych — elementy betonowe, cegty petne (typ kotew dostosowany do podtoza) lub pretami
instalowanymi przelotowo przez strop i zakotwiczonymi Srubami z podktadkami od géry stropu. Ostateczny wybér
montazu bedzie ustalony na budowie,

b) utozenie korytek na konstrukcjach wsporczych.

5.7.Préby montazowe

Po zakonczeniu robét nalezy przeprowadzi¢ préby montazowe obejmujace badania i pomiary. Zakres
prob montazowych nalezy uzgodni¢ z Inwestorem.

6. Kontrola jakosci robét
6.1.Zasady kontroli jakosci robot
Wykonawca odpowiedzialny jest za petng kontrole robét i jakosci materiatow.
6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm i instrukcji. Przed
przystapieniem do pomiardw lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru
lub badania.
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Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na piSmie ich  wyniki
do akceptacji przez Inspektora. Wyniki przechowywane bedg na terenie budowy i okazywane na kazde zgdanie
Inspektora nadzoru.

6.3.Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Zamawiajacemu kopie raportdw z wynikami badan jak najszybciej,
nie pézniej jednak niz w terminie okrelonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Zamawiajacemu na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.4. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru inwestorskiego

Inspektor bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatéw i robét z wymaganiami STWIOR na podstawie wynikow
dostarczonych przez Wykonawce. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty wykonawcy nie sg wiarygodne,
to Inspektor zleci przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan. W tym przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych badan poniesie Wykonawca.

W przypadku powtarzania sie niewiarygodno$ci w prowadzeniu badan przez Wykonawce, Inspektor
moze wprowadzi¢ staty, niezalezny nadzor nad badaniami. Koszt tego nadzoru poniesie Wykonawca.

6.5. Atesty jakosci materiatéw i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakoSci materiatow przez Wykonawce, Inspektor moze dopusci¢
do uzycia materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodnos¢ ze STWIOR.

W przypadku materiatéw, dla ktérych atesty sq wymagane przez STWIOR, kazda partia materiatu
dostarczona na budowe winna posiadac atest okreslajacy w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badahn bedg dostarczone przez Wykonawce
Inspektorowi. Materiaty posiadajace atesty, a urzadzenia wazne legalizacje, mogg by¢é badane w dowolnym
czasie. Atesty i legalizacje przechowywane beda na terenie budowy i okazywane Inspektorowi na kazde zadanie.

6.6. Dokumenty budowy

Dziennik budowy

Dziennik  budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Inwestora
i Wykonawce w okresie trwania budowy. Obowigzek prowadzenia dziennika budowy spoczywa
na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczyé przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i ekonomicznej strony budowy. Kazdy zapis
w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem
imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonywane trwatg technikg, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zatgcznika, opatrzone datg i podpisem Wykonawcy oraz Inspektora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegoinosci:

— date przyjecia i zakres obowigzkéw osob funkcyjnych na budowie,

— date przyjecia placu budowy,

— date rozpoczecia robdt,

— uzgodnienia przez Inspektora PZJ i harmonogramow robét,

— terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszczegoinych elementéw robdt,
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przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

uwagi i polecenia Inspektora,

daty wstrzymania robét z podaniem przyczyn ich wstrzymania,

zgtoszenia i daty odbioru robét zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czeSciowych i koricowych odbiorow
robét,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperatury powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegélnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

zgodno$¢ rzeczywistych warunkdw geotechnicznych z ich opisem w PW,

dane dotyczace czynnosci geodezyjnych dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,

dane dotyczace sposobu zabezpieczenia robét,

dane dotyczace jakosci materiatéw oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem autora badan,
wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem kto je prowadzit,

inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedstawione

Inspektorowi do akceptacii.

Decyzje Inspektora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z uzasadnieniem stanowiska

ich przyjecia. Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora i Wykonawce do ustosunkowania sie
do jego tresci.

Ksiega obmiaru robét
Nie jest wymagana, ale jej zalozenia moze zazadaC Inspektor nadzoru w przypadku robét

o duzym stopniu skomplikowania. Ksiega obmiaru robdt bedzie wtedy jedynie dokumentem kontrolnym. Nie
stanowi ona podstawy do zapfaty za wykonane roboty. Podstawg do wystawienia faktury bedzie zatgaczony
oryginat protokotu odbioru potwierdzony przez Inspektora.

Obmiary wykonanych robot prowadzi sie w jednostkach przyjetych w STWIOR. Ksiega obmiaru robét
zawiera karty obmiaru robét z:

numerem kolejnym Karty,

podstawg wyceny i opisem robot,

iloscig przedmiarowa robét,

datg obmiaru,

obmiarem przeprowadzonym zgodnie z zasadami podanymi w niniejszej STWIOR,

iloscig robdt wykonanych od poczatku budowy.

Ksiega obmiaru rob6t (jesli wymagana) musi byé przedstawiona Inspektorowi do sprawdzenia

po wykonaniu robot, ale przed ich zakryciem.

Dokumenty laboratoryjne
Atesty materiatow, orzeczenia o jako$ci materiatéw, recepty robocze i wyniki badan sporzadzone przez

Wykonawce beda stanowic zatgcznik do protokotu odbioru.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig takze:

decyzje o pozwoleniu na budowe,

protokét przekazania placu budowy,

protokét — szkic wytyczenia geodezyjnego obiektu w terenie,
inwentaryzacje geodezyjne powykonawcze,

harmonogram budowy,

umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
protokoty odbioru robét,
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— protokoty z narad i ustalen,
— dowody przekazania materiatow z demontazu, dowody utylizacji materiatow z demontazu podlegajace
utylizaciji,
— korespondencja na budowie,
Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na budowie w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.
Dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane na zyczenie Inwestora.

7. Obmiar robot

7.1.0g6lne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie odzwierciedlat faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z PB, PW i STWIOR.
Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed terminem obmiaru.

7.2.Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Do pomiaru uzywane beda tylko sprawne narzedzia pomiarowe, posiadajgce czytelng skale,
jednoznacznie okreslajaca wykonany pomiar.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia
te lub sprzet wymagajq badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne $wiadectwa legalizacii.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robdt.

7.3.Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzane przed ostatecznym odbiorem robot, a takze w przypadku wystepowania
dtuzszych przerw w robotach oraz w przypadku zmiany Wykonawcy.

7.4.Wykonywanie obmiaru robét

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia wykonywane bedg w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny. Wykonany obmiar robét zawieraé bedzie:

— podstawe wyceny i opis robét,

- ilos¢ przedmiarowa rob6t (z kosztorysu ofertowego),

— date obmiaru,

— miejsce obmiaru przez podanie: nr pomieszczenia, nr detalu, elementu, wykonanie szkicu
pomocniczego,

— obmiar robét z podaniem sktadowych obmiaru w kolejnosci:

—  dtugos¢ x szeroko$¢ x gtebokos¢ x wysoko$¢ x ilod¢ = wynik obmiaru,

— ilos¢ robét wykonanych od poczatku budowy,

— dane osoby sporzadzajgcej obmiar.
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8. Odbior robot

8.1.Rodzaje odbioréw

Roboty podlegajg nastepujacym odbiorom robot, dokonywanym przez Inspektora:
— odbiorowi robét zanikajacych,
— odbiorowi czesciowemu, elementow robdt,
— odbiorowi koicowemu, ostatecznemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbioru robét dokonuje Inspektor.

Gotowo$¢ danej czesci robdt zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora. Odbiér przeprowadzony bedzie niezwtocznie, nie p6zniej jednak, niz w ciggu 3 dni
od daty zgltoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomieniem o tym takze Inspektora.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych cze$ci robét. Odbioru robét dokonuje
Inspektor. Gotowos$¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbiér przeprowadzony bedzie niezwtocznie, nie pdzniej jednak,
niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora.

8.4. Odbiér ostateczny (koncowy)

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakoriczenie robét oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pi$mie o tym
fakcie Inspektora.

Osiagniecie gotowosci do odbioru musi potwierdzi¢ wpisem do dziennika budowy Inspektor nadzoru
inwestorskiego. Wykonawca przekaze Inspektorowi nadzoru kompletny operat kolaudacyjny, zawierajacy
dokumenty zgodnie z wykazem zawartym w STWiOR. W terminie siedmiu dni od daty potwierdzenia gotowosci
do odbioru Inwestor powiadomi pisemnie Wykonawce o dacie rozpoczecia odbioru i sktadzie powotanej komisji
kolaudacyjnej. Rozpoczecie prac komisji nastapi nie pdzniej niz przed uptywem terminu okre$lonego w umowie.

Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw,
wynikéw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robét z PB, PW, PN i STWIOR. W toku
odbioru ostatecznego komisja zapozna si¢ z realizacjg robot, zwltaszcza w zakresie wykonania rob6t
uzupetniajgcych i rob6t poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajacych komisja
przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jako$C wykonanych robot w poszczegoinych asortymentach
nieznacznie  odbiega od wymaganej PW lub STWIORB z  uwzglednieniem tolerancii
i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczefstwo osdb i mienia, komisja dokona
potracen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w umowie.
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8.5. Dokumenty odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokét odbioru
ostatecznego sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac operat kolaudacyjny zawierajacy:
— dokumentacje powykonawcza z naniesionymi zmianami wykonawczymi,
— dziennik budowy — oryginat i kopie,
— obmiar robét (jesli wymagany),
— atesty jako$ciowe wbudowanych materiatow,
— dokumenty potwierdzajace legalizacje wbudowanych urzadzen,
— sprawozdania techniczne z préb ruchowych,
— protokoty préb i badan,
— protokoty odbioru robé6t zanikajacych,
— rozliczenie z demontazu,
— wykaz wbudowanych urzadzen i przekazywanych instrukcji obstugi,
— wykaz przekazywanych kluczy,
— os$wiadczenia 0s6b funkcyjnych na budowie wymagane Prawem Budowlanym,
— inne dokumenty wymagane przez Inwestora.
W przypadku, gdy zdaniem komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedq
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z \Wykonawcg wyznaczy ponowny termin tego odbioru.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Inwestora, wykonane i zgtoszone pismem przez Wykonawce do odbioru w terminie ustalonym
przez komisje.

9. Podstawy ptatnosci

9.1.Ustalenia ogdlne

Cena uwzglednia wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okre$lone
w STWIOR, PB | PW.
Cena obejmuije:

— robocizne,

— warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,

— warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenia sprzetu na plac budowy
i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

— koszty posrednie, w sktad ktorych wchodzg: ptace personelu i kierownictwa zaktadu, pracownikow
nadzoru i laboratorium, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, ubezpieczenia, koszty
zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy, koszty eksploataciji zaplecza,

— zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu wydatkow, ktére moga wystapic
w czasie realizacji robét.

Podstawg do wystawienia faktury za wykonanie rob6t bedzie, potwierdzony przez Inspektora Nadzoru,
protokét kocowy wykonania i odbioru robét. Szczegoty rozliczenia Wykonawcy z Inwestorem regulujg zapisy
umowy.
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9.2. Warunki Umowy i wymagania ogéine STWiOR

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkow Umowy i wymagan ogdlnych zawartych

w niniejszej STWIOR obejmuje wszystkie warunki okreSlone w  wymienionych  dokumentach,
a nie wyszczegodlnione w kosztorysie.

10. Przepisy zwigzane

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. - Prawo Budowlane z pozniejszymi zmianami

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkoéw technicznych
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (dz. U. Nr 75, poz. 690; z pdzniejszymi zmianami)
PN-EN 60529 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod IP)

PN-IEC 60364-7-707 Wymagania dotyczace uziemien instalacji przetwarzania danych

Ustawa z dnia 22.08.1997 r o ochronie 0séb i mienia (Dz. U. Nr 114 z 1997 poz.740).

PN-EN 50131 — w zakresie Systemdw Sygnalizacji Wiamania i Napadu.

PN-EN 50133 — w zakresie Kontroli Dostepu.

PN-EN 50173-1:2011 Technika informatyczna Systemy okablowania strukturalnego cze$¢ 1:
Wymagania ogdlne.

PN-EN 50173-2:2011 Technika informatyczna Systemy okablowania strukturalnego cze$¢ 2:
Pomieszczenia biurowe.

PN-EN  50174-1:2010  Technika informatyczna. Instalacja  okablowania.  Cze$¢ 1:
Specyfikacja i zapewnienie jakosci.

PN-EN  50174-2.2010  Technika  informatyczna. Instalacja  okablowania.  Cze$¢ 2
Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkdw.
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