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SISTEMAS DE INFORMACION GEOGRAFICA

INTEGRACION Y EDICION
DE DATOS
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Fases en la creacion de un S.1.G.

Disefio conceptual: Definicién del Modelo de Datos

Adquisicién de datos Entrada de datos

L

Explotacion del S.1.G.
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E.T. S.I. en TOPOGRAFIA, GEODESIA Y CARTOGRAFIA
SISTEMAS DE INFORMACION GEOGRAFICA

| INTEGRACION DE DATOS ESPACIALES | ‘?)

Por Integracién se entiende el proceso de homogeneizacién y
unificacién de los diferentes conjuntos de datos que han de formar parte
de un proyecto de S.1.G., para obtener una base de datos geografica que
sea continua y homogénea en el 4mbito de estudio. Este proceso consta
de las siguientes fases:

[E.TS.LT.G.C.] PILAR MORENO © .M. 2009 &_ FASES DE INTEGRACION Y EDICION EN UN $.1.G. 3

Integracién: UNIFICAR FORMATOS DIGITALES

- Traduccidn al formato especifico del programa SIG
[proceso opcional]

-Los han de conocer la estructura
interna de los dat:os, en el conjunto original y en el
transformado.

La traduccién de formato puede requerir la conversién de la
clasificacion del conjunto de datos a la clasificacién del proyecto en
el que se integren.

- Traduccion a la “clasificacién cartogrifica” o Modelo de
datos -conjunto de clases de entidades- del proyecto SIG

Es necesario reducir todas las clasificaciones cartogréficas a una sola. la
del proyecto de SIG en uso, especificando las regEas o equivalencias
entre ellas, es decir, qué clase de entidad, del conjunto de datos de
entrada, corresponde a qué clase del conjuntos de datos traducido.

[ETS.LT.G.C] PILAR MORENO ©P.ih. 2009 & FASES DE INTEGRACION Y EDICION EN UN S.1.G. 4
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E.T. S.I. en TOPOGRAFiA, GEODESIA Y CARTOGRAFIA
SISTEMAS DE INFORMACION GEOGRAFICA

PROCESOS DE INTEGRACION DE DATOS

i.1. Unificacion de los formatos digitales

1.2. Unificacién del Sistema de Referencia

[1.2.1.] Unificacién de los pardmetros relativos a Sistema de proyeccion y
Datum.

~En esta fase, se pueden presentar fundamentalmente dos
casos:
a. Cambio de Proyeccion sobre un mismo Datum
(Elipsoide).
b. Cambio de Proyeccion y Datum.

[E.T5.LT.G.C] PILAR MORENO @ P.#M. 2009 @ FASES DE INTEGRACION Y EDICION EN UN S.1.G. 5

PROCESOS DE INTEGRACION DE DATOS
1.1. Unificacién de los formatos digitales

1.2. Unificacién del Sistema de Referencia
[1.2.1.] Unificacién de los parametros relativos a Sistema de proyeccién y
Datum.

[1.2.2.] Unificacién del canevas de puntos de control utilizado en
cada uno de los conjuntos de datos para calcular coordenadas en
el sistema de proyeccién elegido [F. J. Garcia Lazaro]. Casos:

a. En cada conjunto de datos se han utilizado puntos cuyas coordenadas, en el
sistema de proyeccién en el que se van a calcular las coordenadas, tienen

diferente grado de precision.

cos utilizados en procesos de
digitales.

» El tipo de transformacién a utilizar puede ser lineal o no, segiin la relacién
geométrica entre los conjuntos de datos, y puede realizarse:

* Una transformacién globat sobre todo el conjunto de datos.

*Varias transformaciones. locales.
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E.T. S.I. en TOPOGRAFIA, GEODESIA Y CARTOGRAFfA
SISTEMAS DE INFORMACION GEOGRAFICA

PROCESOS DE INTEGRACION DE DATOS
1.3. Homogeneizacién de Precisiones :
= Si los conjuntos de datos tienen diferente calidad métrica ~grado de exactitud
posicional-, se pueden llevar a cabo dos procesos para homogeneizar este
parametro:
* Generalizacién de los conjuntos de datos mas precisos.
*Uso de la precisién como un atributo mas, asociados a las entidades de
cada uno de los conjuntos de datos [fopcién mas recomendable}.
[Fuente: CSIC]
olégico (1/2 [Fuente: Mapa de Series de Vegetacién]
B : Mapa edafolégico (1/1.000.000)

[E.T.5.L.T.G.C.] PILAR MORENO © P, 2009 @ FASES DE INTEGRACION Y EDICION EN UN 5.1,G. 7

PROCESOS DE INTEGRACION DE DATOS %
1.3. Homogeneizacién de Precisiones

* Si los conjuntos de datos tienen diferente calidad métrica ~grado de exactitud
posicional-, (es conveniente estudiar qué conjuntos estéin relacionados unos
con ofros? para qué?

[ETSLT.G.C] PILAR MORENO ©P.M. 2009 @; FASES DE INTEGRACION Y EDICION EN UN $.1.G. 8

Pilar Moreno Regidor (2009)




E.T. S.I. en TOPOGRAFIA, GEODESIA Y CARTOGRAFIA
SISTEMAS DE INFORMACION GEOGRAFICA

PROCESOS DE INTEGRACION DE DATOS
4. Armonizacion
La armonizacion comprende las fases siguientes:

« Unién o combinacién de los conjuntos de datos que estén relacionados
espacialmente por contener informacion de:
v Zonas de trabajo que se superponen en el espacio: Armonizacién
vertical
v Zonas de trabajo que son adyacentes espacialmente: Armonizacién

horizontal T
i ¥ 3 %

e |

e | e

=: ]

« Deteccidn y correccién de los errores producidos por falta de coincidencia
entre elementos homoélogos de los diferentes conjuntos de datos fusionados.

4.1. Armonizacién Vertical
=~ La falta de coincidencia analitica en la representacion espacial de entes
geogréficos en diferentes conjuntos de datos, puede deberse a:
- Errores residuales, derivados de los procesos anteriores.
- Errores accidentales, que afectan a una serie de entidades.
- Métodos de adquisicién de datos, donde se han aplicado diferentes
criterios de interpretacién,

[ETSLT.G.C] PILAR MORENO ©P.M. 2009 _@ FASES DE INTEGRACION Y EDICIGN EN UN S.1.G. 9

PROCESOS DE INTEGRACION DE DATOS ¢
4.1. Armonizacién Vertical '
* La localizacién y deteccién de los errores que pueden presentarse en la

fusién de datos, cuando este proceso de realiza de forma automdtica, puede
apoyarse en los criterios sigulentes:

entidades, que por estar relacionadas, pueden presentar anomalias en el
proceso de fusidn.

La informacion seleccionada con estos criterios, puede someterse a un
proceso de revision manual o automatico.

En la revisién automdtica, se utilizan:

- Criterios de coincidencia geométrica, aplicables a:

- Poligonos o elementos superficiales.
- Elementos lineates.
- Elementos puntuales, lineales y superficiales.

[ET.SLT.G.C] PILAR MORENO ©P.M. 2009 @ FASES DE INTEGRACION Y EDICION EN UN 5.1.G. 10
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E.T. S.I. en TOPOGRAFIA, GEODESIA Y CARTOGRAFiA
SISTEMAS DE INFORMACION GEOGRAFICA

4.1. Armonizacién Vertical
Deteccién de errores, Criterios de coincidencia gezométri a

(Supert' clef ?erimetm} ~ 1
Li=i=L2 SIP=1/4=0.25
L1=1; L2=2 SIP=2/6=033
Li=t; L2=3 SIP=3/8=0.37
L1=2;12=40 S/P=80/84=09————

1Ly

-Razén de alargamiento (2). Comparacién por cociente, entre las
razones de las areas -superficies- y los respectivos cuadrados de los
perimetros de poligonos superpuestos:

[(S./perimetro,?) / (S,/perimetro,2)] ~1

[E.T.5.LT.G.C.] PILAR MORENO ©P.M. 2009 @ FASES DE INTEGRACION Y EDICION EN UN 5.1.G. "

4.1. Armonizacion Vertical

Deteccion de errores. Criterios de coincidencia geométrica
[F. J. Garcla Lizaro]

. Razén de ala rga mie_ato.
(Superficie / Perimetro) = (S /P) ~ 1
[(S«/P 2} | (S,/P,2)] ~1

= Area comiin. El cociente entre el Area de Interseccién y el Area
de Unién de dos entidades superficiales homélogas,
supuestamente erréneas, verifica: (Area_I / Area_ U)~ 1

ALIAU=4/28=0143 Led;Ll=t |
AIAU=8/24=0333 Lad; Li=2 .
ALLIA U=14/18=0777 L=4; LI=35 =
0.777 )
Ll
AT/AU = 15.6/16.4 = 0.9512 L=4; LI=3.9 ,
[ET.5..T.G.C. PILAR MORENO ©p.M, 2009 @- FASES DE INTEGRACION Y EDICION EN UN S.L.G. 12
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E.T. S.I. en TOPOGRAFIA, GEODESIA Y CARTOGRAFIA
SISTEMAS DE INFORMACION GEOGRAFICA

PROCESOS DE INTEGRACION DE DATOS
4.1. Armonizacién Vertical [F J.Garcia Lazaro]
Deteccién de errores segiin criterios de coincidencia geométrica, aplicables a:

b) Elementos lineales

Minima porcién comun (P): el porcentaje de la longitud de una linea (%L} que
tiene puntos dentro de la ‘distancia de tolerancia a otra linea, verifica ser
mayor o igual a este pardmetro, es decir %L >=P.

L1 —-—

Ly -

%L2 (en L1) = 73% >= P(=65%)

¢} Elementos puntuales, lineales y superficiales

o puntuales, o entze los
supuestamente erroneas, \mriftea.i L <= nmax

Vi
Ak : i il
PR i
[E.T.5.1.T.G.C.] PILAR MORENO ©P.M, 2009 @ FASES DE INTEGRACION Y EDICION EN UN S.1.G. 13
PROCESOS DE INTEGRACION DE DATOS %}

4.2. Armonizacién Horizontal

= Este proceso permite detectar y corregir la falta de coincidencia analitica en
la representacién grafica de una serie de elementos o entes geograficos, cuya
informacién espacial esta distribuida en conjuntos de datos que corresponden
a zonas geograficamente adyacentes. &\

HoA 13

ﬂﬂr"ﬁ?

« La localizacién y deteccién de los errores que pueden presentarse cuando
este proceso de realiza de forma automdtica, puede apoyarse en los crrteries
siguientes: [F J. Garcia L&zami

™ Tolerancia angular (a,y) g I

-Tolerancia lineal (L., ) i
o _/\L—\
[ETS.LT.G.C.] PILAR MORENO ©P.M. 2009 ﬁ FASES DE INTEGRACION Y EDICION EN UN S.1.G. 14
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E.T. S.I. en TOPOGRAFIA, GEODESIA Y CARTOGRAFiA
SISTEMAS DE INFORMACION GEOGRAFICA

. " TRy
4.2, Armonizacién Horizontal )

Deteccién de errores (criterios de coincidencia geométrica)

* Toleranci ar (Amax) (o Gorca el

Representa la méaxima desviacién angular permitida respecto de
la linea recta. Si la interseccién de segmentos, que representan a
la misma entidad en conjuntos de datos diferentes, se realiza bajo
un augulo B, tal que B<= ammestos sagmentas se detectan como
erréneos. :

- Tolerancia lineal (Lyay )

Representa la maxima separacién (Lopax) admttiﬁa entre los
extremos de lineas, que proceden de conjuntos de datos
diferentes y representan a la misma entidad. Si la distancia (L) entre
dichas lineas verifica L <= Ly, las lineas se detectan como

erréneas.

[E.TS5.LT.G.C] PILAR MORENO © P.M. 2009 @ FASES DE INTEGRACION Y EDICION EN UN S.1.G. 15

PROCESOS DE INTEGRACION DE DATOS %}
4.2. Armonizacién Horizontal

Correccién de errores geométricos
Los criterios para realizar el proceso de correccién de los errores
detectados, se basan en:

a. Céleulo del punto de case o interseccién, donde han de coincidir los

elementoslgrfaﬁcas erréneos. La| posrcion de este punto corresponde:

¥ Al extremo del elemento gréfico de uno de los conjuntos de datos.

¥ Al punto medio de la recta que une los extremos de los dos elementos
gréficos.

—_—— Punto_Case
~a_

‘.\

c2

tud considerada en el proceso de correccion o
mmpensacmn del clesajuste de extremos de los elementos gréficos
erréneos.

[E.T.5.1.T.G.C.] PILAR MORENO ©P.M. 2009 ﬁ FASES DE INTEGRACION Y EDICION EN UN 8.1.G. 16
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E.T. S.I. en TOPOGRAFIA, GEODESIA Y CARTOGRAFIiA
SISTEMAS DE INFORMACION GEOGRAFICA

PROCESOS DE INTEGRACION DE DATOS
4.2. Armonizacién Horizontal
Correccién de errores geométricos

b. M ngitud considerada en el proceso de correcciéon o
campensaeﬁéﬂ ‘del desajuste de extremos de los elementos gréficos

erréneos.

¥ La posicién del punto se calcula de forma ponderada sobre la recta que
une los extremos de los dos elementos gréficos. Es necesario introducir la
ponderacién o peso correspondiente a cada conjunto de datos, en funcién de
su precision.

Conjunto1: peso=0.5 Conjunto1: peso=0.9
Conjunto2: peso=0.5 Conjunto2: peso=0.1
C.t ct
\'./ Punto_Case -__"“".‘,.-——' Punto_Case
C.2 c.2
[ETS.LT.GC.] PILAR MORENO ORM. mou_@ FASES DE INTEGRACION Y EDICION EN UN S.1.G. 17
[ INTEGRACION DE DATOS ESPACIALES | ‘?

e
(eoicion EpATos )
£

(" epicion ceomeTRicA ) EDICION TEMATICA |

[ epicion ESTRUCTURAL B

£

[ EXPLOTACION DEL S..G. |
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E.T. S.I. en TOPOGRAFIA, GEODESIA Y CARTOGRAFfA
SISTEMAS DE INFORMACION GEOGRAFICA

bt

PROCESOS DE EDICION DE DATOS

Por Edicidn se entiende el proceso que permite obtener una base de
datos coherente con la naturaleza y las relaciones espaciales de las
entidades geogréficas que representa en el ambito de estudio [ J. Garcia
Lazaro]. Este proceso consiste en la localizacién y correccién de los
errores existentes en la representacién de entidades.

* La Edicion de datos comprende tres procesos:

* Edicién Geométrica

* Edicion Tematica

« Edicion Estructural
= Todo proceso de edicién ha de ser precedido de un proceso de
seleccion temdtica de los datos que han ser revisados. Los criterios

de seleccidén tendrdn en cuenta las posibles relaciones existentes entre las
diferentes clases de entidades.

= La Edicidn Geométrica consta fundamentalmente de dos fases:
1. Particién de lineas en los puntos de interseccion,
2. Deteccidn y correccién de anomalias geométricas.

[E.T.5.LT.G.C.] PILAR MORENO ©P.M. 2009 _@ FASES DE INTEGRACION Y EDIGIGN EN UN S.1.G. 19

1. Particién de lineas en los puntos de interseccién.

La realizacién de este proceso agiliza los procesos utilizados por los
métodos de deteccién y correccion de anomalias geométricas, y facilita la
creacién de estructuras topolégicas a partir de la informacién vectorial
espagueti.

Antes de proceder a partir las lineas en sus puntos de interseccién, hay que
realizar una seleccion temdtica de la informacion gréfica a revisar.

[E.T.S.LT.G.C.] PILAR MORENO ©P.M. 2009 @ FASES DE INTEGRACION Y EDICION EN UN S.1.G. 20
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E.T. S.I. en TOPOGRAFIA, GEODESIA Y CARTOGRAFIA
SISTEMAS DE INFORMACION GEOGRAFICA

2. Deteccién y correccién de anomalias geométricas. [F. J. Garcia Lézaro}

Hay varios tipos de anomalias geométricas, existiendo para cada una
diferentes métodos de deteccion y correccién,

- Geometria duplicada SUBTRAZOS SOBRETRAZOS
- Arcos colgantes
- Extremos libres:
- Qtros
- Poligonos ficticios
-Jorobas —_—
0
- Bucles \/
[ET.5.LT.G.C.] PILAR MORENOQ ©F.M. 2009 @ FASES DE INTEGRACION Y EDICION EN UN S.1.G. 21

.

Poligonos ficticios (Slivers). Son falsos poligonos generados por la
superposicién de poligonales que debieran ser coincidentes. Estos
poligonos se caracterizan por ser recintos cerrados, generalmente muy
alargados, de gran perimetro y superficie minima.

La deteccidn de slivers se basa en los criterios sigulentes:

- Seleccién tematica de la informacién espacial asociada a clases de
entidades que estén relacionadas.
;Deteccién incorrecta de Slivers?

- Tolerancia superficial méxima (Smax): (Superficie) <= Smax

.
S/P°2 =a’/16a2=0,06 Li=a=L2
S/P"2=2a?/32a2=0.05 Li=a;L2=2a —1
S/P"2=4a2/100at=0.04L1=2a; L2 = 4a
—
[E.T.5.L.T.G.C.] PILAR MORENQ ©P.M. 2009 @ FASES DE INTEGRACION Y EDICION EN UN $.1.G. 22
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E.T. S.I. en TOPOGRAFIA, GEODESIA Y CARTOGRAFIiA
SISTEMAS DE INFORMACION GEOGRAFICA

¢. Jorobas ¢?

d. Lineas duplicadas ¢?

€. Arcos Colgantes,
Son poligonales con al menos un extremo libre, no coincidente con ningtin

otro extremo de otra poligonal o de si misma. Los arcos colgantes pueden
tener uno o dos extremos libres. Los subtrazos y schretrazos representan
un tipo particular de arcas colgantes.

* La deteccién de arcos colgantes se basa en la localizacién de puntos de
otros elementos graficos con las mismas coordenadas que sus respectivos
extremos libres.
* No existe ningln punto coincidente - el elemento gréifico puede ser erréneo.
+ Existe 1 o N puntos coincidentes que pertenecen:

* 3 elementos gréficos de clases de entidades relacionadas

+ & sl mismo por tratarse de un arco cerrado.

[E.TS5.1.T.G.C] PILAR MORENO © P.M. 2009 _@ FASES DE INTEGRACION Y EDICION EN UN 5.1.G. 23

e. Arcos Colgantes.
* Sobretrazos: Arcos colgantes de longitud minima, con un sélo extremo libre
detectado como erréneo por haber sobrepasade la linea con la que deberia
coincidir.

* Subtrazos: Arcos colgantes con un sélo extremo libre, detectado como erréneo
por no ser coincidente con la linea —o con una de las lineas- existente en sus
proximidades.

La localizaciéon automética de Sobretrazos y Subtrazos (Extremos Libres),
puede dar lugar a las siguientes situaciones:

[E.T.5..T.G.C.] PILAR MORENQ © P.M. 2009 ;@ FASES DE INTEGRACION Y EDICION EN UN S.1.G. 24
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E.T. S.I. en TOPOGRAFIA, GEODESIA Y CARTOGRAFIA
SISTEMAS DE INFORMACION GEOGRAFICA

e. Arcos Colgantes. Localizacién automética de Sobretrazos y Subtrazos
Criterios generales que permiten realizar el proceso de forma éptima:

1. Seleccién temética: Sélo se realizara el proceso de bisqueda de extremos
libres con los datos espaciales de clases de entidades relacionadas.

2. Uso de tolerancias gréficas.
Dado un determinade valor de tolerancia o distancia méxima de locall
DLOC, un extremo libre se detectara como error, si en el entorno circular trazado
a su alrededor con un radie R=DLOG, se encuentra algiin elemento grafico
asociado a las clases de entidades relacionadas con la clase a la que pertenece

este punto (extremo libre).
@ pLOC

Marca de Error
o R=Dmax

[E.T.5..T.G.C.] PILAR MORENC ©P.M, 2009 @ FASES DE INTEGRACION Y EDICION EN UN S.1.G. 25

e. Arcos Colgantes Cozreccién de errores,
= SQbre trazo: st el axtreme Ilbre {erréneo) pertenece a un arce colgante de

- §gpy 2g: sien el area do toleran ija del extremo tihra {e;rénea}, existen puntos
_hace

[E.T.5.L.T.G.C.] PILAR MORENO ©P.M. 2009 @ FASES DE INTEGRACION Y EDICION EN UN S.1.G. 26
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E.T. S.I. en TOPOGRAFIA, GEODESIA Y CARTOGRAFIA
SISTEMAS DE INFORMACION GEOGRAFICA

*En los procesos autométicos el sistema puede proporcionar soluciones
incorrectas, tanto desde un punio de vista geométrico como cartografico.
» En errores correspondientes a subtrazos, el principal problema radica en la
existencia de varios elementos gréficos dentro del drea de folerancia del
extremo libre, pudiendo existir varias soluciones posibles, en funcién de:
+ El elemento gréfico seleccionado, para corregir el arco colgante.
* El punto utilizado en la correccion:
v Punto perteneciente al elemento seleccionado.
¥ Punto calculade a partir de la interseccién del arco colgante con el
elemento gréfico seleccionado. Resultado de la

: . Correccién automatica (incorrecto)
Lineas de Término Municipal Aot )

Moijén de 4 Términos Resuttado Correcto
[E.T5.1.T.6.C.] PILAR MORENO ©P.M. 2009 @_ FASES DE INTEGRACION Y EDICION EN UN §.1.G. 27

e. Arcos Colgantes. Correccién de errores.

* Los problemas que presentan los procesos de deteccién y correccién
automdtica de extremos libres son los siguientes:

v Con respecto a la localizacién automadtica ¢ 7

¥ Con respecto a la correccién automética ¢ ?:

=Los procesos autométicos requieren la intervencién de un operador
humaneo.
= El proceso automatico tendria que descomponerse en las siguientes fases:

* Deteccion automética de errores.

* Revisién de errores, con intervencién de un operador.

* Correccion automatica de los errores seleccionados.

* Revisién de las correcciones, con intervencién de un operador

[E.T5.L7.6.C.] PILAR MORENQ crmzor  €B FASES DE INTEGRACION Y EDICION EN UN S..G. 28
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E.T. S.I. en TOPOGRAFiA, GEODESIA Y CARTOGRAFiA
SISTEMAS DE INFORMACION GEOGRAFICA

. Pt
EDICION GEOMETRICA ?
= Aparte de las anomalias estudiadas, ¢es posible encontrar otro tipo de
errores en la representacion espacial de las entidades?. Citar ejemplos

[E.T.5.1.T.G.C.] PILAR MORENO ©P.M. 2009 g FASES DE INTEGRACION Y EDICION EN UN 8.1.G. 29

EDICION TEMATICA %
Ajuste de discrepancias en la clasificacion de unidades

Mapa de Usos del Suelo [Consejeria de Medio Ambiente de la C.A.M. (1/50000)}—
Mapa de Uiaus del Suelo [Servicio de Cartografia de [a C.A.M. (1/50000)]

Unidad: | Unidad:
Secano Secano
[ET.S.LT.G.C.] PILAR MORENO ©P.M. 2009 @ FASES DE INTEGRACION Y EDICION EN UN $.1.6. 30
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E.T. S.I. en TOPOGRAFIA, GEODESIA Y CARTOGRAFIA
SISTEMAS DE INFORMACION GEOGRAFICA

EDICION TEMATICA ?
Validacion de atributos

¢ Qué tipo de operaciones se realizan en esta fase?

[E.T.S.L.T.G.C.] PILAR MORENO © P.M. 2009 & FASES DE INTEGRACION Y EDICION EN UN 5.1.G. 31

EJEMPLOS DE PROCESOS DE EDICION ESTRUCTURAL

» Creacién de entidades
Paso de la clasificacion cartografica a la clasificacién segtn el

modelo de datos especifico del proyecto.

» Asociacién y carga de atributos
Carga de tablas de atributos

CANTERAS
% 5“6 " W g M»’«"ﬁé;»("‘“”“‘ T : T 7
26 | LosGallegos | Steetly-Aridos Artemade, S.A. Sepiolita Alto Activa | 30,06
89 H Sotillo Pioneer Concreta Hispania, S.A. Caliza Severo Activa | 40.07
49 | Los Guindillos Aridos Hnos. Porrdn Arema Medio Activa | 40.85
41 Valderribas Portland Valderribas, S.A. Yeso Bajo Activa | 49,10

» Procesos de validacion
= Correspondencia entre Entidades y
- datos espaciales,
- atributos
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E.T. S.I. en TOPOGRAFiA, GEODESIA Y CARTOGRAF{A
SISTEMAS DE INFORMACION GEOGRAFICA

Procesos de edicion estructural

* Creacién de entidades
De la clasificacion cartografica a la clasificacion segin el modelo

de datos especifico del proyecto.

Limites de barrios ' Barrios (entidades
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Procesos de edicion estructural

= Creacién de entidades
= Asociacién y carga de atributos

Barrios (entidades
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E.T. S.I. en TOPOGRAFIA, GEODESIA Y CARTOGRAFIA
SISTEMAS DE INFORMACION GEOGRAFICA

Procesos de edicion estructural
= Creacion de entidades

* Asociacion y carga de atributos

fE-Franco. PH acide
f-Franco. PH &cideld.7
BI-Fr hreill Arennl.?

* Procesos de validaciéon

- Correspondencia entre las Entidades y sus datos espaciales.
- Correspondencia entre las Entidades y sus atributos.
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[ EpicionDEDATOS ]

[ EXPLOTACION DELSIG. |

g

: a : [ consutTas wﬁmsns ESPACIAL |

INFORMACION DERIVADA

85
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